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Monofasico 240V clase de 0,1 a 2,2kW
Trifasico 240V clase de 0,1 a 4kwW
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1. Asegurese de que este manual de instrucciones llega al
usuario final de la unidad del convertidor.
2. Lea este manual antes de instalar o poner en
funcionamiento del convertidor y consérvelo en un lugar
seguro para futuras consultas.
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|. Precauciones de seguridad

Los aspectos descritos en estas instrucciones y en el mismo convertidor son muy importantes para utilizar el convertidor
de forma segura, sin causar dafios a personas ni objetos cercanos. Asegurese de respetar todas las advertencias.

H Limitaciones de uso

Este convertidor se utiliza para controlar velocidades de motores trifasicos de induccién de uso industrial general.

A Precauciones de seguridad

\4

VW No utilice el convertidor en ningtin dispositivo que pueda representar un peligro para personas o cuyo

uso erréneo pueda derivar en un riesgo directo para la vida humana (dispositivos de control de energia
nuclear, dispositivos de control de aviacién y vuelo espacial, control de tréfico, sistemas de
mantenimiento de vida, dispositivos de seguridad, etc.). Si desea destinar el convertidor a usos
especiales, contacte primero con su proveedor.

Este producto ha sido fabricado bajo los mas estrictos controles de calidad. No obstante, si el
convertidor va a ser utilizado en un equipo critico, por ejemplo, un equipo en el que el sistema de
indicacion de errores pueda causar incidentes de mayor gravedad, ser& necesario instalar dispositivos
de seguridad en el equipo.

No utilice el convertidor para cargas distintas a las de motores trifasicos de induccion. (Un uso distinto
al de motores trifasicos de induccién podria ocasionar incidentes.)

B Funcionamiento general

A Advertencias

@

Desmontaje
prohibido

No desmonte, modifique o repare nunca este producto.
Podria ocasionar descargas eléctricas, incendios y graves lesiones. Para las reparaciones, contacte
con su proveedor.

O

Prohibido

No retire nunca la cubierta frontal cuando el equipo esté encendido y, si esta cubierto por una caja, no
abra la puerta.

La unidad contiene muchas piezas de alto voltaje y el contacto con las mismas podria provocar
descargas eléctricas.

No introduzca los dedos en aberturas como el orificio para los cables de conexién o las cubiertas del
ventilador de refrigeracion.

Podria sufrir descargas eléctricas u otras lesiones.

« No deposite ni introduzca ningun tipo de objeto en el convertidor (trozos de hilo eléctrico, varillas,

alambres, etc.).

Podrian provocar descargas eléctricas o incendios.

No deje que el convertidor entre en contacto con agua u otros fluidos.
Podrian provocar descargas eléctricas o incendios.

Obligatorio

No encienda el convertidor sin haber fijado la cubierta frontal o sin haber cerrado la puerta si esta
cubierto por una caja.

Si se enciende el convertidor sin haber fijado la cubierta frontal o sin haber cerrado la puerta si esta
cubierto por una caja, se pueden provocar shocks eléctricos u otro tipo de dafios.

Si el convertidor desprende humos, olores o sonidos extrafios, desconéctelo de inmediato.

De permanecer encendido en tal estado, el convertidor podria incendiarse. Llame a su proveedor para
solicitar la reparacion.

Desconecte el convertidor si no va a ser utilizado durante largos periodos de tiempo, ya que podrian
producirse desperfectos por fugas, polvo y otras materias. De permanecer encendido en tal estado, el
convertidor podria incendiarse.

A Precaucion

Q

Contacto
prohibido

No toque las aletas de radiacién de calor ni las resistencias de descarga.
Estos dispositivos estan muy calientes, por lo que podria sufrir quemaduras.
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1. Lea pW

Gracias por comprar el convertidor de frecuencia Toshiba “TOSVERT VF-nC3".
Este manual es una version simplificada.
Si necesita una explicacion detallada, puede consultar la versién completa del manual en Inglés (E6581595).

Este es el convertidor con versién de CPU Ver. 100.
Le informamos que la versién de CPU se actualiza frecuentemente.

1.1 Compruebe el producto comprado

Antes de utilizar el producto comprado, compruebe que ha recibido todo lo que ha pedido.

| Etiqueta de caracteristicas | | Unidad principal del convertidor |

Nombre de marca | TR OAA

Nombre del modelo

i ” VF-nC3
Alimentacion TOSHIBA 3PH-200V 0.75KW

Capacidad del motor

Etiqueta de peligro

Caja de carton

Placa de identificacién

’\ Placa de identificacion | Etiqueta de peligro
TSOSSOI'"BA

Etiqueta indicadora del tipo Y
Tipo de convertidor
P > VFNC35-2022PL

Capacidad nominal de 2.2kW-4.1kVA-3HP
salida del convertidor INPUT _| OUTPUT
1PH 200/240 [3PH 200/240

| Manual de instrucciones | Alimentacion —— L Zisiss D‘I‘/)Agu
Corriente de entrada H“MHHH

— g
lat
S
relativa e in

Corriente de salida
Motor Overload Protection Class 10

@.

231252

. TOSHIBA INDUSTRIAL
Contiene el manual de PRODUCTS SALES CO. 15

instrucciones en forma digital
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1.2  Contenidos del producto

Explicacion de la etiqueta de la placa. Desconecte siempre la alimentacion primero y luego compruebe la
etiqueta de caracteristicas del convertidor que se encuentra en una caja.

Tipo Forma
V[E[N[C[3]s|-|2]0l0|7|P|[L[B]-|A ? 2 |
Nombre del Tension de entrada Capamda_td del Funciones adicionales | Caodigo de esp_emﬂca(:lon
modelo (CA) motor aplicable especial
TOSVERT 1:100Vai120v 001: 0,1 kw Ninguna: Ningdn . .
VF-nc3 serie 2:200V a240V 002: 0,2 KW filtro dentro ADD: OO es el nimero
004: 0,4 kW L: Filtro EMI
007: 0,75 kW integrado de alta
015: 1,5 kw atenuacion
022: 2,2 kwW
( I 037:  4kw
Nug]em de - Panel de control Funcién adicional Il
e potencia
S: monofasica . inistrad Ninguna: Producto estandar
Ninguna: P: Suministrado B: Tipo de placa base
trifasica Y: Especificacion especial

1.3 Instalacion

(1) Instalacién estandar
Instale el convertidor en un lugar cubierto bien ventilado y méntelo en una placa metélica plana con
orientacion vertical.
Si va a instalar mas de un convertidor, la distancia de sepracién minima debe ser de 5 cm y deberian
disponerse en filas horizontales. Si los convertidores van a funcionar a 50 °C, es necesario reducir la corriente.

| 10 cm minimo

VFnC3

5 cm minimo

i 10 cm minimo

(2) Instalacién lado a lado
Si los convertidores estan dispuestos horizontalmente sin espacio entre s (instalaciéon contigua), retire las
etiquetas de ventilacion de la parte superior de los convertidores. Si el convertidor va a funcionar a 40 °C, es
necesario reducir la corriente.

5 cm minimo

I 10 cm minimo
Quite los sellos de arriba

VFnC3 VFnC3 VF nC3

1 10 cm minimo

El espacio que muestra la figura es el espacio minimo permitido. Los equipos con ventilacién forzada

incorporan ventiladores de refrigeracion en la superficie superior o inferior, de modo que seré necesario dejar

el maximo espacio posible en las partes superior e inferior para permitir el paso del aire.

Nota:  No realice la instalacién en lugares con humedad o temperaturas altas o con grandes cantidades de
polvo, particulas metélicas o neblina metalica.
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2. Conexio

2.1  Conexiones

estandar

21.1

Diagrama de conexion estandar 1

Este diagrama muestra un cableado estandar del circuito principal.

Diagrama de conexién estandar - Logica negativa (SINK) (comun: CC)

Fuente de alimentacion del circuito principal MCCB
1fase - Clase 120 V: monofésica 100-120 V/ —)(

-50/60 Hz
1fase - Clase 240 V: monofasica 200-240 V
-50/60 Hz
3fase - Clase 240 V: trifasica  200-240 V
-50/60 Hz
MCCB(2P)
[Alimentacion =gt RIL1

Monofésica

Salida de

*1: Los terminales T/L3 no se suministran
para modelos monofasicos.
Utilice los terminales R/L1y S/L2 como
terminales de entrada.

*2: El convertidor se suministra con los
terminales PO y PA/+, puestos en
cortocircuito mediante una barra de
cortocircuito.

Antes de instalar el reactor de CC
(DCL), retire la barra.

*3: Cuando se utilice el terminal de salida
OUT en modo de logica negativa (sink),
ponga en cortocircuito los terminales
NOy CC.

*4: Los modelos monofasicos de 240 V
tienen filtro de ruido en su interior.

*5: Los modelos monofasicos de 120 V no
se pueden utilizar con reactores de CC.

activacion de la
funcién de
proteccion

Reactor de CC (DCL)
*2,*5 (opcional)

S

Motor

Filtro de
ruido

poT__p‘AHT

Circuito principal

1
Circuito de
control

[aad]

Adelante

VF-nC3
L]

Atrés

Velocidad
predefinida 1

Velocidad
predefinida 2

Comun

Panel de control Salida de la

. sefal de baja
onector para velocidad
comunicaciones

en serie comunes

CcC VI

frecuencias

I
| Sefial de voltaje: 0-5 V/0-10 V

" (Sefial de corriente: 4-20 mA)

7,5 V-1 mA
(0 0-10 V/4-20 mA)

Potenciémetro externo (1~10 kQ)
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21.2

Diagrama de conexion estandar 2

Diagrama de conexion estandar - Légica positiva (SOURCE) (comun: P24)

Fuente de alimentacion del circuito principal MCCB
1 fase - Clase 120 V: monofésica 100-120 V
S0B0HZ g’
1 fase - Clase 240 V: monofésica 200-240 V 3
-50/60 Hz
3fase - Clase 240 V: rifasica ~ 200-240 V
-50/60 Hz
MCCB(2P)
Alimentacion =—g RILL
Monofasica .

—_ O s/L2 Sal_lda de
activacion
funcion de
proteccion

*1: El terminal T/L3 no se suministra para

modelos monofésicos.
Utilice los terminales R/L1y S/L2 como
terminales de entrada.

x

: El convertidor se suministra con los
terminales PO y PA/+, puestos en
cortocircuito mediante una barra de
cortocircuito.

Antes de instalar el reactor de CC (DCL), ——

retire la barra.

%

: Cuando se utilice el terminal de salida
NO en modo de Idgica positiva (source),
ponga en cortocircuito los terminales
P24y OUT.

: Los modelos monofasicos de 240 V
tienen filtro de ruido en su interior.

*
£

%

: Los modelos monofasicos de 120 V no
se pueden utilizar con reactores de CC.

Reactor de CC (DCL)

*2,*5 (opcional)

PO T_plA/T

©
PC/-

R/IL1 u
SiL2 Filtro de Circuito principal
T3 L | ruido w4 princip
*1 |-
Circuito de

FLC control

FLB VF-nC3 P
dela

FLA I_I

> ©

FM

Panel de control

[isd]

CcC

Conector para
comunicaciones

VI

en serie comunes

Adelante

Atras
Velocidad
predefinida 1

Velocidad
predefinida 2

Salida de la
sefial de baja
velocidad

Medidor,
Medidor de

fecuencas
(amperimetro)

7,5V-1 mA

(0 0-10 V/4-20 mA)

— +
Sefial de voltaje: 0-5 V/0-10 V
° (Sefial de corriente: 4-20 mA)

Potenciémetro externo (1~10 kQ)
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2.2

Descripcion de los terminales

221

Terminales del circuito principal

Cubra los conectores con un tubo aislado, o use un conector aislado.

Tamafio del tornillo | Par de apriete

Tornillo M3,5 1,0 Nm 8,9 |b  pulg.
Tornillo M4 1,4 Nm 12,4 |b « pulg.
Tornillo M5 3,0 Nm 26,6 |b « pulg.

B Circuito principal

22.2

Simbolo del terminal

Funcién del terminal

L

Terminal de conexién a tierra para conectar el convertidor. Hay 3 terminales en total.

R/L1,S/L2,T/L3

Clase 120 V: monofasico de 100 a 120 V-50/60 Hz

Clase 240 V: monofésico de 200 a 240 V-50/60 Hz
trifasico de 200 a 240 V-50/60 Hz

* Entrada monofasica: terminales R/L1y S/L2/N

UIT1,VIT2,W/T3 | Conexién a un motor (trifasico de induccion).

Terminal de potencial negativo en el circuito principal de CC interno. La alimentacién
PC/- . . - ™

comun de CC puede entrar por los terminales PA (potencial positivo).

Terminales para conectar un reactor de CC (DCL: dispositivo externo opcional). En
PO. PA/+ cortocircuito mediante una barra de cortocircuito cuando se suministra de fabrica.

Antes de instalar el DCL, retire la barra de cortocircuito. Los modelos monofésicos de
120 V no se pueden utilizar con reactores de CC.

Eleccién de los materiales de cableado

Dimensiones del cable (Véase Nota 4)
Capacidad Circuito principal (mm?) Nota 1) | Reactor de CC (opcional) (mm?) Cable de tierra (mm?)
Clase de del motor Modelo de
voltaje aplicable convertidor Para JAPAN Para JAPAN Para JAPAN
(kw) Para IEC JEAC8001- Para IEC JEAC8001- Para IEC JEAC8001-
2005 2005 2005

01 VFNC3S-1001P 15 2,0 - - 25 2,0

Asi 0.2 VFNC3S-1002P 15 2,0 - - 2,5 2,0

de 120V 04 VFNC3S-1004P 2,5 2,0 - - 2,5 2,0

0,75 VFNC3S-1007P 4,0 2,0 - - 4,0 35

0.1 VFNC3S-2001PL 15(15) 2,0 (2,0 15 2,0 25 2,0

0,2 VFNC3S-2002PL 1,5(1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0

04 VFNC3S-2004PL 15(1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0

de 240V 0,75 VFNC3S-2007PL 15 (1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 2,5 2,0

15 VFNC3S-2015PL 2,5(2,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0

22 VFNC3S-2022PL 4,0 (4,0) 2,0 (2,0) 15 2,0 40 35

0,1 VFNC3-2001P 1,5(1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0

0.2 VFNC3-2002P 15(1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0

e 04 VFNC3-2004P 15(15) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0

nggj'g‘:/ 0,75 VFNC3-2007P 1,5 (1,5) 2,0 (2,0) 1,5 2,0 25 2,0

15 VFNC3-2015P 1,5 (1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 2,5 2,0

2,2 VFNC3-2022P 2,5(1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0

4,0 VFNC3-2037P 4,0 (2,5) 2,0(2,0) 4,0 2,0 4,0 3,5

Nota 1: Dimensiones de los cables conectados a los terminales de entrada R/L1, S/L2 y T/L3y a los terminales de salida U/T1,
VIT2 y WI/T3 cuando la longitud de cada uno de los cables no es mayor de 30 m.

Nota 2: Para el circuito de control utilice cables blindados con un didametro minimo de 0,75 mm?.

Nota 3: Para la conexion a tierra utilice un cable de dimensiones iguales o superiores al anterior.

Nota 4: Las dimensiones de los cables especificadas en la tabla de arriba se aplican a los cables HIV (cables de cobre
blindados con aislante con una temperatura maxima admisible de 75 °C) usados a una temperatura ambiente de 40 °C
o inferior.

Nota 5: Si es necesario hacer que el convertidor esté en conformidad con UL, utilice los cables especificados en el capitulo 6.

6




TOSHIBA E6581602

W Eleccion de los dispositivos de cableado

Corriente de Disyuntor sin fusible (MCCB) Contactor magnético Relé de sobrecarga
Clase entrada (A) Disyuntor de fugas a tierra (ELCB) (MC) (THR)
de Motor . Sin reactor Con DCL Sin reactor Con DCL
voltaje Sin Con - - Corriente Forma de
reactor| DcL | Coriente Fon_T\a de | Corriente Forma de | Corriente Fon_T\a de | Corriente Forma de tipo
(A) tipo A tipo (A) tipo A tipo
0,1 35 - 5 - 13 - 0,7
0,2 6,0 - 10 - 13 CA13 - 13
1fase NJ30E R R TH13U
-120V| 04 | 114 - 15 | (NJV30E) - 13 - 2,3
0,75 | 189 - 30 - 19 CA20 - 3,6
0,1 2,0 1,2 5 5 13 13 0,7
0,2 34 2,1 5 5 13 13 13
CA13
1 fase 0,4 59 4,1 10 NJ30E 5 NJ30E 13 13 CA13 2,3 TH13U
-240V{ o075 [ 102 | 7,7 15 | (NJV30E) [ 10 | (NJV30E) [ 13 13 3,6
15 17,8 14,8 20 15 19 CA20 13 6.8
2,2 24 20,3 30 30 26 CA25 19 CA20 9.3
0,1 12 0,6 5 5 13 13 0,7
0,2 2 0,9 5 5 13 13 13
0,4 3,6 18 5 5 13 CAL3 13 cA13 2,3 TH13U
3 fases NJ30E NJ30E
Joa0v 0,75 6,3 3.5 10 (NJV30E) 5 (NJV30E) 13 13 3,6
15 1.1 6,6 15 10 13 13 6,8
2,2 14,9 9,3 20 15 13 13 9,3
4,0 23,8 16,1 30 30 26 CA25 19 CA20 15 TH20U

Nota 1: Elecciones de uso del motor estandar de de 4 polos Toshiba con with tensién de alimentacién de 200 V/400 V-50 Hz.

Nota 2: Elija el MCCB de acuerdo con la capacidad de la fuente de alimentacion.
Para estar en conformidad con las normas UL y CSA, utilice el fusible certificado por UL y CSA.

Nota 3: Cuando se utilice el lado del motor durante el funcionamiento de fuente de alimentacién comercial, elija el MC con una
intensidad nominal de clase AC-3 para la intensidad nominal del motor.

Nota 4: Conecte eliminadores de sobretensiones al contactor magnetico y a la bobina inductora del relé.

Nota 5: En el caso de que el contactor magnético (MC) con contactos auxiliares de tipo 2a se utilice para el circuito de control,
aumente la fiabilidad del contacto usando contactos de tipo 2a en conexién en paralelo.
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2.2.3 Terminales de circuito de control

El terminal de circuito de control

[FLalFB]FLc]  ccwi[ps [rM]
6 @ @ @ @ @ @ Dimensiones del cable

Cable de un hilo: 0,3 ~1,5 (mm?)

Iﬂ;l] H D;m m;l] HH D;m Cable trenzado: 0,3 ~ 1,5 (mm?)

(AWG 22 ~ 16)
|OUT| NO | cc | F | R | St | S2 |P24| Longitud de la vaina: 6 (mm)
Destornillador: Destornillador pl fi
ancho zona plana: 2,5 mm)

Conector optcional —/

(RJ45)

Tamafio del tornillo | Par de apriete
Tornillo M2,5 0,5 Nm [4.41b+pulg.

B Terminales del circuito de control

Slrc?:IOlo Entrada/ Funcién Especificaciones Circuitos internos del convertidor
f salida eléctricas
terminal
El cortocircuito entre F-P24 genera
rotacién adelante; el circuito abierto
genera desaceleracion y parada.
F Entrada < | (Si ST esta siempre en posicién
2 | ON)
S | Se pueden asignar 3 funciones
% diferentes.
E [ El cortocircuito entre R-P24 genera | Ninguna entrada +24v
2 | rotacién atras; el circuito abierto de tension de
@ | genera desaceleracion y parada. contacto 24 Vee-5 (Nseiﬁf;“'a
R Entrada | & | (SiST esta siempre en posicién mA o inferior Positiva
2 | ON) (Source)
S | Se pueden asignar 3 funciones . X
o | diferentes. *Negativa (sink)/ F
3 — Positiva (source) | ¢
‘g El cortocu(:L!lto en!re S1-P24 seleccionable 22
8 | genera funcionamiento con la mediante el cc®
S1 Entrada 5 | velocidad predefinida. parametro £ {7 7
z Se pueden asignar 2 funciones
T | diferentes.
u‘é_l' El cortocircuito entre S2-P24
genera funcionamiento con la
S2 Entrada velocidad predefinida.
Se pueden asignar 2 funciones
diferentes.
Comun
cc para Terminal equipotencial del circuito de cc
entrada/ | control (2 terminales)
salida
5Vce 100 ¥V
P5 Salida Alimentacion analégica de salida (intensidad d'e PS @ 1
carga tolerada: 10
mA) cc @ﬁ
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Simbolo P
del Entr_ada/ Funcién Espec,lflc_amones Circuitos internos del convertidor
terminal salida eléctricas
Entrada analégica programable
multifuncién. Configuracién de fabrica:
frecuencia de entrada 0~10 Vcc (1/1000
de resolucién) y 0~50 Hz (0~60 Hz).
La funcién se puede cambiar a una
entrada de intensidad de 4~20 mA cc 5V/10 Vcc
(0~20 mA) mediante el parametro F {7 (impedancia
= ajuste {y auna entrada de tensién de interna: 40 kQ)
Vi Entrada 0~5 Vce (1/1000 de resolucién) mediante
el pardametro F {75 = ajuste 7. 4-20 mA
(impedancia
Cambiando la configuracion del interna: 250 Q)
parametro F {5 = 2, este terminal se (Nota. 1)
puede utilizar también como terminal de
entrada de contacto programable
multifuncién. Cuando se utilice la l6gica
negativa (sink), asegurese de insertar una
resistencia entre P24-VI (4,7 kQ—1/2 W).

e amperimetro de
1mA cc a plena
escala

 Voltimetro de

Salida analégica programable 0~10V CC
multifuncién. Configuracién estandar por Resistencia de
defecto: frecuencia de salida. carga tolerada: 1
FM Salida La funcion se puede cambiar a una kQ o mas
tension de 0~10 Vcc o una salida de
corriente 0-20 mA cc (4-20 mA) mediante | e 0-20 mA (4-20
la configuracion del parametro F 5 5 f. mA)
amperimetro de
cc
Resistencia de
carga tolerada:
750 Q 0 menos
P24 Salida Potencia de salida 24 Vcc 24 Vce-100 mA
Saluja de_ f:olector ap[eno programable Salida de colector
multifuncién. Deteccién de la N X
configuracion estandar por defecto y abierto:
! ] o 24 Vce-100 mA
frecuencias de salida de la sefial de
alcance de velocidad de salida.
R X . L Alos trenes de
Terminales de salida multifuncion a los imoulso de salida
que se les pueden asignar dos funciones P
ouT ) N se debe pasar una
Salida diferentes. .
NO - . ) corriente de 10
El terminal NO es un terminal de salida mA 0 superior
isoeléctrico. Esta aislado del terminal CC. P .
Cambiando la configuracién de los ;':etizggig%e
parametros estos terminales se pueden . N
- = - ’ impulso:
utilizar también como terminales de salida de
) o 38~1600 Hz
tren de impulso programables y multifuncion.
© 250 Vca-2A
. . (cos¢=1)
aﬂ;ﬂaﬁ‘;gﬁontacto de relé programable - con carga de 24y
FLA Detecta el funcionamiento de la funcion resistencia
. de proteccion del convertidor.
EtCBI Salida El contacto a través de FLA-FLC esta ° sgo\;cgé%Aa de -- @!
cerrado y FLB-FLC esta abierto durante .resistenc?a
el funcionamiento de la funcién de
proteccion. 250 Vea-1A
(cos$=0,4)

Nota 1: En el caso de una entrada de 4-20 mA, la impedancia interna es de 250 Q durante el encendido. Pero la impedancia
interna es de 40 kQ durante la desconexion.




TOSHIBA E6581602

M Logica negativa (sink)/I6gica positiva (source) (Cuando se utiliza
la alimentacion interna del convertidor)

El flujo de salida de la corriente conecta los terminales de control de entrada. Dichos terminales se llaman
terminales de negativa (sink).

El método mas generalizado en Europa es el de légica positiva (source), en el que el terminal de entrada
se pone en funcionamiento por el flujo de corriente entrante.

La légica sink se denomina en ocasiones légica negativa, y la légica source, l6gica positiva.

Cada logica recibe electricidad de la fuente de alimentacion interna del convertidor o de una fuente de
alimentacion externa, y sus conexiones cambian segun la fuente de alimentacion utilizada.

<Ejemplos de conexiones cuando se utiliza la fuente de alimentacién interna del convertidor>

Figi=0 Fi21=100
Légica negativa (sink) Légica positiva (source)
24V 24Voc

Entrada Comin | P24 Entrada

Salida Fﬁ El
gl Salida  |F
Comin | cC

24V, ! 24Vpe
Salida Salida
Comin | P24 P24

ﬁ] Entrada | OUT ouT

Entrada

Controlador Convertidor Controlador Convertidor
programable programable

10
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B Ldgica negativa (sink)/légica positiva (source) (Cuando se utiliza una fuente de

alimentacion externa)

La fuente de alimentacion externa puede utilizar el terminal de l6gica de salida (OUT-NO).

<Ejemplos de conexiones cuando se utiliza una fuente de alimentacién externa>

Légica negativa (sink)

Ldgica positiva (source)

Salida

{2av, : !
= Salida 2450c )
Comun | OUT
Entrada | QUT
Entrada [ NO
Comdn [ NO
Controlador Convertidor Controlador Convertidor

programable

programable

B Seleccion de las funciones del terminal VI entre la entrada analégica y la entrada

de contacto logica

Las funciones del terminal VI se pueden seleccionar entre entrada anal6gica y entrada de contacto l6gica
cambiando la configuracion de los parametros (~ {1 ). (Configuracion de fabrica: Entrada anal6gica 0-10 V)
Cuando se utilice este terminal como terminal de entrada DIGITAL en un circuito de légica negativa,
asegUrese de colocar una resistencia entre los terminales P24 y VI. (Resistencia recomendada: 4,7 KQ-1/2

w)

Si no se coloca ninguna resistencia, la entrada de contacto légica estara siempre en ON, lo cual es muy

peligroso.

La conmutacion entre entrada analégica y entrada de contacto l6gica debe llevarse a cabo antes de
conectar los terminales a los terminales del circuito de control. De lo contrario, el convertidor o los
dispositivos conectados al mismo se pueden dafar.

11
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3. Operaci

3.1 Cdomo definir un menu de ajuste

A Advertencias

En el caso de un ajuste incorrecto, la unidad puede experimentar ciertos dafios o un
movimiento imprevisto. Aseglrese de definir correctamente el parametro de ajuste.

Obligatorio

: Después de encender el convertidor por primera vez o de configurar el parametro 5 £ = =17, el convertidor estara en
E el modo de ment de ajuste. Cuando el convertidor se encuentra en este modo, es necesario definir un codigo de
; area, como se ha descrito antes, para que el convertidor esté listo para su funcionamiento.

.o

seccscece

sesese

.o secesesesesecesesnns®

.o

Defina el ment de ajuste de acuerdo con la légica de control de las sefiales de entrada utilizadas y la
frecuencia base del motor contectado. (Si no esté seguro del parametro de ajuste que se debe seleccionar,
los cédigos de area y los valores que se deben especificar, consulte a su distribuidor.)

Cada parametro de ajuste define automaticamente todos los parametros relacionados con la légica de
control de las sefiales de entrada utilizadas y la frecuencia base del motor conectado.

Siga estos pasos para cambiar el pardmetro de ajuste [Ejemplo: Seleccién de un cédigo de area en Europa]

Panel accionado Indicador LED Funcion

SEE Encendido. (5 £ £ est4 parpadeando)

oo || oeu | [ ue |
@ (@\ Seleccione un cédigo de area.

| A5 | usa |
Pulse el centro del dial de ajuste para confirmar
Elle In ik su cambio. Cuando aparece {~ (&, usted
= puede definir el parametro de ajuste.
.0 Se muestra la frecuencia de trabajo (Standby).

4 ® 9000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000 0000000000 000000000000,

* Puede cambiar la configuracién de este parametro. Para hacer eso necesita reiniciar el parametro
SEE=0okYF=1

* También puede cambiar los pardmetros de la tabla siguiente de forma individual, incluso después de
definir un pardmetro de ajuste.

T R R R R R P LR LT

seseesccces
sescecscnce

12
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W Valores definidos por cada menu de ajuste
U USA AS (A JP
Titulo (Principalmente en | (Principalmente en | (Principalmente en | (Principalmente en
Europa) Norteamérica) Asia, Oceania) Japon)
Frecuencia
FH méxima 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 80,0 (Hz)
T
Yiut! | Frecuencia 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)
LT
Frecuencia del
FooH punto 2 de la 50,0 (Hz) 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)
entrada VI
il Tension de
Fitl frecuencia base 1/2 | 220 v 230(v) 230(v) 230(V)
100 [ Légica
source |
(Positiva comun) 0 [ Logi ink
. e gica sink ] F, R, S1,S2
Fi27 Conmutacion (Comdin: P24) (Negativa coman)
sink/source (Comun: CC)
P24 ’ cc
F, R, S1,S2
na Correccion de la
F3gi tension de alimentacion | 2 2 2 8
Velocidad . . . .
= 7 -1 -1 -1 -1
FHOLT nominal del motor 1410 (min?) 1710 (min?) 1410 (min?) 1710 (mint)

13
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3.2  Operacion simplificada del VF-nC3

Los procedimientos para configurar la frecuencia de trabajo y los métodos de funcionamiento se pueden
seleccionar de los siguientes.

[ Arranque / Parada ]

[Configuracién dela frecuencia]

(1) Arranque y parada mediante las teclas del panel
de control
(2) Arranque y parada mediante el terminal de control

a partir de una sefial externa

(1) Configuracion utilizando el dial de ajuste
(2) Configuracion mediante sefiales externas en la
placa de terminales

(0-5 Vce/0-10 Vee, 4-20 mA cc)

4990 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000sscsesossssssnss,

.
.
.
.
.
.
.

Utilice los parametros basicos £
operaciones), F 7 & (Seleccién del modo de configuracion de la velocidad).

" 11 = (Seleccion del modo de mando de

cessese

R T R R R T R R R Y PR PP PR

Titulo

Funcién

Escala de ajuste

Configuracion por
defecto

Seleccion del modo de
mando

: Placa de terminales
: Panel de control
: Comunicacion de RS485

Modo de ajuste de
frecuencia

[0}
1
2
0
1
2
3
4
5

: Placa de terminales VI

Dial de ajuste sin memoria
: Dial de ajuste con memoria
: Comunicacién de RS485

: UP/DOWN de contacto externo

Yo F 0 d= 2 Después de establecer la frecuencia de referencia mediante el dial de ajuste, la frecuencia se

guarda en F [ automaticamente incluso si la alimentacion esta desconectada.

s Veael manual E6581595 para F 1 Jd=3y 5.

14
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3.2.1 Coémo arrancar y parar

[Ejemplo de un procedimiento de configuracion de £ /7 o]

Panel accionado | Indicador LED Funcién

Muestra la frecuencia de trabajo (funcionamiento detenido).
0.0 (Durante la seleccién estandar de visualizacion de monitorizacion
F 7 {0=101 [Frecuencia de trabajo])

ALUH Muestra el primer parametro basico [Historia (A Lf H)].

cnbd Gire el dial de ajuste para seleccionar “L /7 o

. Pulse el centro del dial de ajuste para mostrar la configuracion de
parametros. (Configuracion por defecto: ).

) Cambie el parametro a {I (placa de terminales) girando el dial de ajuste.

PN , Pulse el centro del dial de ajuste para guardar el parametro modificado.
WeLIWE i A y el valor definido del parametro se muestran alternativamente.

(1) Arranque y paro utilizando las teclas del panel de control ({ /75 o= {)

Utilice las teclas

: El motor arranca.

Y Para conmutar entre marcha adelante y marcha atras desde la opcion de teclado remoto, el
parametro F - (seleccion de marcha adelante/atras) se necesita configuraren £ o 3.

del panel de control para arrancar y parar el motor.

P| : EI motor se para.

(2) RUN/STOP mediante una sefial externa en la placa de terminales (£ /1 & &/=11):
Légica negativa (sink)
Utilice las sefiales externas en la placa de terminales del convertidor para arrancar y parar el motor.

S inales: ha adel Desaceleracion
Cortocircuito - - terminales: marcha adelante Frecuencial_: y parada
Circuito abierto terminales: Oon

: FCC__ OFF

desaceleracion y parada

y

(3) Parada libre

La configuracion estandar por defecto es para la parada Velocidad Parada libre
por desaceleracion. Para realizar una parada libre, del motor /
asigne una funcién del terminal “6(ST)” a un terminal no \
utilizado mediante la funcién de terminal programable. F-CC _l___l_ g:\:‘F
Cambie F { {0=0. oN
Para una parada libre, abra el ST-P24 cuando detenga ST-CC B — OFF

el motor en el estado que se describe a la izquierda. La
monitorizacién del convertidor mostraré en este
momento [ F F.

15
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3.2.2 Co6mo configurar la frecuencia

[Ejemplo de un procedimiento de configuracion de F /7 o]

Panel accionado | Indicador LED Funcién
Muestra la frecuencia de trabajo (funcionamiento detenido).
o.0 (Durante la seleccién estandar de visualizacion de monitorizacion

7 {[=0 [Frecuencia de trabajo])

RLUH Muestra el primer parametro basico [Historia (A Lf H)].
(@ Fhod Gire el dial de ajuste para seleccionar “F /7 [ =”.
- Pulse el centro del dial de ajuste para mostrar la configuracion de
- c parametros. (Configuracion por defecto: ).
( \ n Cambie el parametro a {J (Placa de terminales VI) girando el dial de
- A
@ ajuste.
n nn Pulse el centro del dial de ajuste para guardar el parametro modificado.
o C>F IXRY d Is¥sl oy 4 N
=) F 10 d y el valor definido del parametro se muestran alternativamente.

*  Pulse la tecla MODE dos veces para que la pantalla vuelva al modo de monitorizacién estandar (muestra la
frecuencia de trabajo).

(1) Configuracion de la frecuencia utilizando el dial de ajuste (F/1[J 5= {0 &)

@ : Para aumentar la frecuencia {@ : Para disminuir la frecuencia

B Ejemplo de operacion de un ciclo de marcha desde el dial de ajuste 1
(FRbd=1)

Panel accionado | Indicador LED Funcién
Muestra la frecuencia de trabajo.
a.0 (Durante la seleccién estandar de visualizacién de monitorizacion
7 {0=0 [Frecuencia de trabajo])
(@ s50.0 Ajuste la frecuencia de referencia.
nn r Pulse el centro del dial de ajuste para guardar la frecuencia de
Sh0eFL . . f :
=) trabajo. £ [ y la frecuencia se muestran alternativamente.

( \ 5on Girando el dial de ajuste se cambiara la frecuencia de trabajo
@ s incluso durante la marcha.

B Ejemplo de operacion de un ciclo de marcha desde el dial de ajuste 2
(FRod=2)

Panel accionado | Indicador LED Funcién
Muestra la frecuencia de trabajo.
a.0 (Durante la seleccién estandar de visualizacién de monitorizacion

7 {[={I [Frecuencia de trabajo])

Ajuste la frecuencia de referencia.

N
&)
o
=
3

La frecuencia de referencia se guarda en FC automaticamente,
incluso si la alimentacion esta desconectada.

'
o
3
L]

Girando el dial de ajuste se cambiara la frecuencia de trabajo
incluso durante la marcha.

1\
@
(]
e}
3

16
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(2) Configuracion de la frecuencia utilizando la placa de terminales (F /7 & & =1)

B Configuracioén de la frecuencia
1)  Configuracién de la frecuencia mediante un potenciémetro externo

* Potenciémetro
Configuracion de la frecuencia mediante el potenciémetro
(1-10 kQ, 1/4 W)

: Configuracién de la frecuencia 50y 60Hz
mediante el potenciémetro
Frecuencia

MIN MAX

Nota: Asegrese de configurar el parametro £ {5 = 3 (0-5V).

2)  Configuracion de la frecuencia mediante la tensién de entrada (0~10 V)

* Sefial de tension

+ Configuracién de la frecuencia mediante las sefiales de
: Sefial de tension 0-10 mA cc tension (0-10'V).
50y 60Hz
- cC
Frecuencia
Nota: AsegUrese de configurar el parametro £ {7 =5 (0-10 V).
[
0Vee 10 Vee

3)  Configuracion de la frecuencia mediante la entrada de intensidad (4~20 mA)

* Sefial de corriente
+ A Frecuencia de configuracion de la sefial de corriente mediante las
: Sefial de corriente 4-20 mA sefiales de corriente (4~20 mA).
cc

50 y 60Hz

.
Frecuencia

* Configuracion de los parametros también permite 0-20 mA cc.

. I 4 (ma= 1 (comi
Nota: Asegurese de configurar el parametro £ {7 9= ! (coniente). 0 e 2OmAde

4)  Configuracion de la frecuencia mediante la tensién de entrada (0~5 V)

* Sefial de tensién

+ Configuracion de la frecuencia mediante las sefiales de tension (0~5 V).
: Sefial de tensién 0-5 Vcc 50y 60Hz

Nota: Asegurese de configurar el parametro £ {J §=3 (0-5 V).

0
ovde 5vdc

17
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4. Operaciones basicas de-VF-nC3

4.1  Configuracion/modos de monitorizacion

El VF-nC3 tiene los tres modos de monitorizacién siguientes.

(Modo de monitorizacion estandar | Modo estandar del convertidor. Se activa cuando el
convertidor se pone en funcionamiento.

-
Este modo es para monitorizar la frecuencia de salida y configurar el valor de referencia de frecuencia.

En el mismo también se muestra informacién sobre alarmas de estado durante la marcha y los disparos.
« Visualizacion de la frecuencia de salida y otras funciones.
F 7 10 Visualizacion de monitorizacién del panel integrado en el encendido
F 72 [ Visualizacion de monitorizacion del panel extendido en el encendido
F 102 Seleccion de unidad libre
« Configuracion de valores de referencia de frecuencia
e Alarma de estado
Si hay un error en el convertidor, la sefial de alarma y la frecuencia parpadean alternativamente
en la pantalla de LED.
: Cuando fluye una corriente a un valor igual o superior al nivel maximo de prevencién por sobrecorriente.
: Cuando se genera una tensién a un valor igual o superior al nivel de prevencion de calado por sobretension.
: Cuando la cantidad acumulativa de sobrecarga alcanza el 50% o méas del valor de disparo por sobrecarga.
H: Cuando la temperatura en el interior del convertidor supera el nivel de alarma de

proteccién por sobrecalentamiento
. J

oo

—~

(MOdO de monitorizacion de ajustes) Modo para definir los parametros del convertidor.
= CoOmo establecer pardmetros, consulte la seccion 4. 2.

Este modo se divide en dos modos, segln el modo de lectura de parametros
seleccionado.
Modo de configuracion sencillo : Se muestran simplemente siete parametros
basicos de uso frecuente.
Se muestra el nimero maximo de 24
pardmetros que usted mismo selecciona.
Modo de configuracién estandar:Se muestran tanto los parametros basicos como
los extendidos.
, se alternan con frecuencia el modo de configuracion

¥ Pulsando la tecla

Sencillo y el modo de configuracién Estandar.

(MOdO de monitorizacion de estadoj Modo de comprobacién del estado del convertidor.
Permite comprobar las frecuencias establecidas, la intensidad y la tension de salida y
la informacion de los terminales.
= Consulte la seccién 5.

Pulse la tecla para cambiar entre los distintos modos del controlador.

Modo de monitorizacion estandar
(En la conexién de la alimentacion)

yee
PRG|® (I¥ix]

MON

Modo de monitorizacion de estado Modo de monitorizacién de ajustes
Monitorizacion Como buscar y
de estado de {@\ M {@\ establecer parametros
operacion = Consulte la seccion
= Consulte la - —a 4.1.

seccion 8.1.

18
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4.2

Como definir parametros

Hay dos tipos de modos de configuracion: Parametro de ajuste, modo de configuracién Sencillo y modo de
configuraciéon Estandar.

4 ® 900 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000s0scsossssssssss,

Las teclas del panel y las operaciones del dial de ajuste son las siguientes:

Pulsar el centro del dial ( \ Girar el dial de ajuste Tecla Mode
-\ de ajuste. @ Se utiliza para Se utiliza para

Se utiliza para definir valores seleccionar un elemento seleccionar el modo y
y el nivel de la operacion regresar al menu anterior

R R R L L Y T PR PR PP PP PP PP P RL)

seceseccscscssee
secsscecesescsce

( Modo facil j :Semuestra“E A5
Se muestran simplemente 7 parametros basicos de uso frecuente.
Modo féacil
Titulo Funcion
Cnid Seleccion del modo de mando
Fhbd Seleccién del modo de configuracién de la
frecuencia
ACL Tiempo de aceleracion 1
dEL Tiempo de desaceleracion 1
EHF Nivel de proteccion de sobrecarga del motor 1
£ Ajuste del medidor
FLSEL Seleccion de visualizacién de parametros

Se muestra el nUmero maximo de 24 parametros que
usted mismo selecciona.

) A . . [ =y N L]
(Modo de configuracion estandarj : Se muestra “5 £ o ) o
Se muestran tanto los parametros basicos como los

extendidos.

Parametros bésicosj . Este parametro es un parametro basico para
el funcionamiento del convertidor.

= Para conocer las configuraciones de los parametros,

consulte la seccion 11.2.

Parametros extendidosj . Los parametros para la configuracion
detallada y especial.
= Para conocer las configuraciones de los parametros,
consulte la seccién 11.3.

Por motivos de seguridad, los siguientes parametros han sido configurados en modo tal que no se pueden volver
a programar mientras el convertidor estd en marcha.
[Parametros bésicos]
ARUF RU L RUS, CNOL, FROD, FH PE EHP, 5EE
[Parametros extendidos]
FAO5, FIOB~F 11 (80 FI30~F I35, F MY F IS ISF ISR FI0LFI0OZ,
F3IOs~F3 11 F31 JEO, FIBE0 FHO0 FH5E FHEO~FHE5 FEOIFEDS,
FLGOR FE 13, FEC 63 FGES, FLO

T R R R L L LY TR PR R PP PR PP PR

5.F
&, F
1F

ssecesesecssesesne
secescscscscscscse
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4.2.1 Configuracidon de parametros en el modo facil

seleccionado

Para colocar el convertidor en este modo, pulse la tecla (el indicador PRG esta parpadeando) y
después pulse la tecla M

Pardmetros registrados
(Méx. 24 parametros)

Modo sencillo

Titulo

Funcion

.
I

Seleccién del modo de mando

ChGd
Fhod

Seleccién del modo de configuracion
de la frecuencia

ACE Tiempo de aceleracion 1

dEL Tiempo de desaceleracion 1

EHr Nivel de proteccion de sobrecarga del
motor 1
,’7 Ajuste del medidor
FREL Seleccion de visualizacion de
parametros
w
8
ke
2
g
P
<
T
£
©
<
g
©
@ * =
=}
= S
| N»[gorriod] |
2
S
5
3
v
,j ,’_: ,’: * El titulo del parametro y el valor de

configuracion se muestran
alternativamente

B Como definir parametros béasicos
Selecciona el parametro a modificar. (Gire el dial de ajuste)
Realiza la lectura de la configuracién del parametro programado.

(0]
(@)

®3)
4)

.
.
.

(Pulse el centro del dial de ajuste)
Cambie el valor del parametro. (Gire el dial de ajuste)

Pulse esta tecla para guardar el cambio. (Pulse el centro del dial de ajuste)

cecesesescses

cesesese

cesecese

M Escala de ajuste y visualizacion de parametros
Se ha intentado asignar un valor por encima de la escala programable. O bien, como
resultado de la modificacion de otros parametros, el valor programado del parametro

H

‘.
i

[

actualmente seleccionado supera el limite maximo.

cecesesescses

Se ha intentado asignar un valor por debajo de la escala programable. O bien, como
resultado de la modificacién de otros parametros, el valor programado del parametro

actualmente seleccionado es inferior al valor minimo.

Si la alarma anterior se ilumina intermitentemente, no sera posible definir valores que sean iguales o
mayores que H { o iguales o menores que .. .

®eccccscccsesescsesesesesecesesesesesesesecesesscscssscscscsesesesesesesesesesesesesesesesnns®

eesescssscscssesssesesene
—

.
.
.
.

.

H
.
.
.
.
.
.

cecees
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4.2.2 Configuraciéon de paradmetros en el modo de
configuracion estandar

Pulse la tecla |m para situar el convertidor en este modo.
B Como definir parametros basicos
(1) Selecciona el parametro a modificar. (Gire el dial de ajuste)
(2) Realiza la lectura de la configuracién del pardmetro programado.
(Pulse el centro del dial de ajuste) 4
(3) Cambie el valor del parametro. (Gire el dial de ajuste)

(4) Pulse esta tecla para guardar el cambio. (Pulse el centro del dial de ajuste)

Ll

Modo de monitorizacién
estandar

AiiH
b Ve
ol &

1
[ AU

b Vo
Q'

Aug I '

%
E
{3
iy
-~
Configuracién de parametros basicos

* El titulo del parametro y el valor de
I configuracién se muestran
alternativamente

fmmmmmmmmmmmmmm----- Pardmetros estandar --------

T
Configuracion de parametros extendidos

B Como definir parametros extendidos

Cada parametro extendido se compone de una “~ "y tres cifras después de la ~, por lo que primero

seleccione y realice la lectura del encabezamiento del parametro que desea “F (- -"~“F &5 - -

“F {- - El punto de partida del parametro es 100)

(5) Seleccione el titulo del parametro que desea cambiar. (Gire el dial de ajuste)

(6) Pulse la tecla Enter para activar el parametro seleccionado. (Pulse el centro del dial de ajuste)

(7) Selecciona el parametro a modificar. (Gire el dial de ajuste)

(8) Realiza la lectura de la configuracion del parametro programado.

(Pulse el centro del dial de ajuste)
(9) Cambie el valor del parametro. (Gire el dial de ajuste)
(10) Pulse esta tecla para guardar el cambio. (Pulse el centro del dial de ajuste)
M Escala de ajuste y visualizacion de parametros
H {: Se haintentado asignar un valor por encima de la escala programable. O bien, como

resultado de la modificacion de otros parametros, el valor programado del parametro
actualmente seleccionado supera el limite maximo.
Se ha intentado asignar un valor por debajo de la escala programable. O bien, como
resultado de la modificacion de otros parametros, el valor programado del parametro
actualmente seleccionado es inferior al valor minimo.
Si la alarma anterior se ilumina intermitentemente, no sera posible definir valores que sean iguales o
mayores que H { o iguales o menores que .. [J.

®eccscscscsesesesesesesesecesesesesecesesecesesscscesscscscsesesesesesesesesesesesesesesesnns®

ecesesescscscssssscssesne
—~
secescscssecssesesescsnsece
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4.3

Funciones (tiles para buscar un parametro o modificar la configuracion de un parametro

En esta seccion se explican funciones Utiles para buscar un parametro o modificar la configuracién de un
parametro. Para utilizar estas funciones es necesario seleccionar o definir de antemano un parametro.

( Historia de cambio de pardmetros - )

Busca automaticamente los Gltimos cinco parametros que se han establecido en valores diferentes a sus valores
estandar por defecto. Para utilizar esta funcion seleccione el parametro A L{ H.
= Para obtener mas detalles, consulte E6581595.

)

Configuracién de parametros solamente necesarios para cada objetivo. Para utilizar esta funcién seleccione el
parametro AL/ F .
= Para obtener mas detalles, consulte E6581595.

( Configuracién de parametros para cada objetivo (funcién autoatica)

( Funcion de reinicio de todos los parametros a su configuracion por defecto j

Utilice el parametro + 5 P para reiniciar de nuevo todos los pardmetros a su configuracion por defecto.
= Para obtener mas detalles, consulte E6581595.

( Para hacer que aparezca el parametro de ajuste -j

Se puede hacer que aparezca el parametro de ajuste configurando un menu de ajuste 5 £ £ =1.

Se puede comprobar un cédigo de area que se establecié en el encendido por primera vez leyendo el menu de
ajuste 5E £

= Para obtener mas detalles, consulte E6581595.

( Funcién de busqueda de parametros modificados j

Busca automaticamente sélo los parametros que han sido programados con valores diferentes a los de la
configuracion estandar por defecto. Para utilizar esta funcion seleccione el parametro {5~ L.
= Para obtener mas detalles, consulte 4.3.1.
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4.3.1 Cambio de todos los pardmetros reiniciados y cambio
de su configuracion

: Funcién de edicion automatica

.

ceses

eesscscssscse

cecesesescses

.
.
.
.
.

e Funcién

Busca automaticamente sélo los parametros que han sido programados con valores diferentes a
los de la configuracion estandar por defecto y muestra dichos parametros en 5~ . La

configuracion de los parametros se puede cambiar también dentro de este grupo. 4
00 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000O0OOCREOIOIOIEOIOIOITOIOIEOTROIOITOIRTS®"
Nota 1: Si reinicia un parametro a su valor por defecto, el parametro no aparecera mas en [ i~ Lf.

Nota 2: Se puede tardar unos segundos en visualizar los parametros modificados, porque todos los datos
almacenados en el grupo de pardmetros del usuario & - 1/ se comparan con la configuracion de

sesesceccsces,
sessescssese

féabrica. Para cancelar la busqueda del grupo de parametros que se esta llevando a cabo, pulse la

Nota 3: No se muestran los pardmetros que no se pueden reiniciar a la configuracién por defecto después de
configurar £ 57 en 3.
= Consulte E6581595 para obtener detalles.

Bl Como buscar y volver a programar los parametros

Panel accionado | Indicador LED Funcion
Muestra la frecuencia de trabajo (funcionamiento detenido).
0.0 (Durante la seleccién estandar de visualizaciéon de monitorizacion

7 1 0={ [Frecuencia de salida])

AUH Se muestra el primer parametro basico “Historia (4 L/ H)".
{@ Ol Gire el dial de ajuste para seleccionar {7 - L.
Yo Pulse el centro del dial de ajuste para habilitar la funcién de edicion
=) = automatica de los parametros del usuario.

Busca los parametros cuyo valor es diferente a los de la
configuracién estandar por defecto y muestra dichos parametros.
@ o {@\V RCEC Pulse el centro del dial de ajuste o gire a la derecha el dial de ajuste
= para cambiar el parametro visualizado. (Gire a la izquierda el dial de
ajuste para buscar parametros en direccion inversa.)

@ 8.0 Pulse el centro del dial de ajuste para mostrar el valor configurado.
Ed

{@ 5.0 Gire el dial de ajuste para cambiar el valor configurado.

Pulse el centro del dial de ajuste para guardar el valor modificado.
SOeRCT El nombre del parametro y el valor programado se encienden y se
apagan de modo alternativo.

Y- -F Siga los mismos pasos explicados arriba para mostrar los
parametros que desea buscar o cambie la configuracion girando el
dial de ajuste.

Se puede cancelar una blsqueda pulsando la tecla MODE. Pulse la
tecla MODE una vez mas mientras se esta ejecutando la busqueda
para volver a la visualizacién del modo de configuracién de

Visualizacion
de parametros
{

Eg
{@ H--- Cuando /{ - - - aparece de nuevo, la bisqueda ha finalizado.

c__r parametros.
MOD nr 1 ! Después de haber pulsado la tecla MODE para volver al modo de
nn monitorizacién de estado o al modo de monitorizacion estandar
e

(visualizacion de la frecuencia de trabajo).
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5. Monitori

)ﬁq@dﬁe operacion

Consulte 4.1 para conocer el flujo de monitorizacion.

5.1 Flujo del modo de monitorizacion de estado

El flujo de monitorizacién es el siguiente

Modo de monitorizacion de ajustes

=TI
PRO[® N X

# Modo de visualizacién

10 tipos de datos

Modo de monitorizacién de estado

yy
'f@\

#Los 10 tipos de
datos
predeterminados se
pueden monitorizar
4 veces, después
de la desconexién y
la conexién.

 Los datos
recopilados en el
momento de la
aparicion de un fallo
Se conservan.

(Vea la seccion
5.2.2)

Modo de monitorizacion retenido de registro de fallos anteriores

Nota: Para regresar al modo de visualizacion original, pulse la tecla

i:':'n’_- l<:>'-l|
vavd
e

Sl
vivd
e

OHoD ]

yy
'f@\

¥ \“’
v &

Unos 20 tipos de datos

“rSe pueden monitorizar
unos 20 tipos de datos.
Se pueden seleccionar
elementos de
monitorizacién
configurando los
parametros £ 7 { {a
Fi11iE.

e Durante el
funcionamiento normal:
Detalles monitorizados
en tiempo real. (Vea la
seccién 5.2.1)

 En el caso de un fallo:
Los datos recopilados en
el momento de la
aparicion de un fallo se
conservan. (Vea la
seccion 5.3.2)
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5.2

Modo de monitorizacion de estado

5.2.1

Monitorizacion de estado en condiciones normales

Nota 1

Nota 2

Nota 3

Nota 4

Nota 5

Pulse la tecla dos veces.

Procedimiento de configuracién (ej. funcionamiento a 60 Hz)

En este modo, puede monitorizar el estado de operacion del convertidor.
Para mostrar el estado de operacion durante la operaciéon normal:

Elemento Panel Indicador N° de Descripcion
mostrado accionado LED comunicacion P
Se muestra la frecuencia de trabajo
Frecuencia de 5o.n (Funcionamiento a 60 Hz). (Durante la seleccién
trabajo * HeH estandar de visualizacién de monitorizacion
T ! estaen 0 [frecuencia de trabajo])
x)ﬁiogl?;cién de un Se muestra el primer parametro basico “A L/ H”
parametros “ (historia).
Direccién de | Er--F FEOL Se muestra la direccion de rotacion.
rotacion mr (F - - F: marcha adelante, - - - : marcha atras)
Mando de \ Se muestra el valor de mando de la frecuencia
frecuencia de @ FELD FEO2 de trabajo (Hz/unidad libre).
trabajo * (Encasode F 7 { {=2)
. Se muestra la intensidad de salida del
:;t:en:flad de @' L Bl FEO3 convertidor (intensidad de carga) (%/A).
9 (Encasode F 7 {2=1)
Tension de \ Se muestra la tensién de entrada del convertidor
entradn « @ Yoo FEO04 (CC) (%IV).
(Encasode F 7 {3=3)
Tension de \ oo FEO05 Se muestra la tension de salida del convertidor (%/V).
. * r IR RN T o=
salida @ (Encasode F 7 {4=H)
Convertidor \q y an FE27 Se muestra el factor de carga del convertidor (%).
factor de carga * @ = (Encasode F 7 15=27)
Frecuencia de \ o Muestra la frecuencia de trabajo (Hz/unidad libre).
trabajo * @ o600 FDoo (Encasode F 7 {5=0)
Se muestra en bits el estado ON/OFF de
cada uno de los terminales de entrada de
la sefial de control (F, R, S1, S2, VI).
ON: {
. OFF:
Terminal de " , ' A ool d
ol FEO6
entrada ;11\ \
Vi -/ / = F
S2 R
S1
Se muestra en bits el estado ON/OFF de
cada uno de los terminales de salida de la
sefial de control (OUT y FL).
A ON: {
Terminal de \ n B .
; OFF:
salida @ Y o FEo7 ! o o
j \
FL \— ouT
Configuracion \ Se muestra la configuracion logica mediante £ /' 7.
de terminales de @ L-50 FD31 L - 50 Logica positiva (source)
entrada l6gica L -5 !:Ldgica negativa (sink)
Versién CPU1 @ wid FEO8 Se muestra la version de la CPU1.
Version CPU2 @ wel ! FE73 Se muestra la version de la CPU2.
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Nota 6

Nota 6

Nota 6

Nota 6

Nota 7

Nota 8

defecto

E6581602
Elemento Panel Indicador N° de Descripcion
mostrado accionado LED comunicacion P
Fallo anterior 1 @ Ol3el FE10 Fallo anterior 1 (se muestra alternativamente)
Fallo anterior 2 @ OH <7 FE11 Fallo anterior 2 (se muestra alternativamente)
Fallo anterior 3 @ OF3 o3 FE12 Fallo anterior 3 (se muestra alternativamente)
Fallo anterior 4 @ AfErr o4 FE13 Fallo anterior 4 (se muestra alternativamente)
Se muestra en bits el estado ON/OFF del
ventilador de refrigeracion, el condensador de la
placa de circuitos, el condensador del circuito
principal de alarma de sustitucién de piezas o el
tiempo de funcionamiento acumulado.
Informacién de \ ON: |
alarmas para . s
sustitucion de @ et FET9 OFF:
piezas
Tiempo de Ventilador de refrigeracion
funcionamiento Condensador de la placa de circuitos de control
acumulado Condensador del circuito principal
Tiempo de \ . . .
- f Muestra el tiempo de funcionamiento acumulado.
Lo
funcionamiento @ el FE14 (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
acumulado
Modo_de L nn Se muestra la frecuencia de trabajo
visualizacion por El &0.0

(Funcionamiento a 60Hz).

* Se pueden seleccionar estos elementos de monitorizacién configurando los parametros 5 7 (G a F 720.
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5.

2.2

Visualizaciéon de informacion detallada sobre un fallo

Nota 9

Nota 1

Nota 2

Nota 3

Nota 4

Nota 5

Nota 8

anterior
Se pueden mostrar los detalles de un fallo anterior (de los fallos 1 a 4), como se muestra en la tabla de abajo,
pulsando el centro del dial de ajuste cuando se selecciona el registro de fallos en el modo de monitorizacién de

estado.

A diferencia de la “Visualizacién de la informacién detallada de fallos cuando se produce un fallo” de 5.2.2, se
pueden mostrar detalles sobre el fallo anterior, incluso después de que se apage o se reinicie el convertidor.

Elemento P.anel Indicador LED Descripcién
mostrado accionado
Fallo anterior 1 art ot Fallo anterior 1 (se muestra alternativamente)
Fallos continuos n Sg muestra el nimero de veces en que se produce el
2 mismo fallo sucesivamente. (Unidad: veces)
Frecuencia de } 5on Se muestra la frecuencia de trabajo cuando se produce un
trabajo @ oa Ly fallo.
. - Se muestra la direccion de rotacién cuando se produce un
Direccion de @ Er-F fallo
rotacion (F = - F: Marcha adelante, F - - - : Marcha atrés)
?:l::udeongg de \ Fann Se muestra el valor de mando de operaciones cuando se
) @ s produce un fallo.
trabajo
Intensidad de \ risn Se muestra la intensidad de salida cuando se produce un
carga @ Loy fallo. (%/A)
Tension de \ yan Se muestra la tension de entrada del convertidor (CC)
entrada @ e cuando se produce un fallo. (%/V).
” . " Se muestra la tension de salida del convertidor cuando se
oo
Tension de salida @ [ produce un fallo. (%/V)
Se muestran en bits los estados ON/OFF de los terminales
de entrada de control (F, R, S1,S2, V I).
ON: {
OFF: P
Seleccion del X% a . A et
terminal @ ceret ———
/ \ &
\Y| -/ F
S2 R
S1
Se muestran en bits los estados ON/OFF de los terminales
de salida de control (OUT y FL).
ON: {
. . OFF:
Terminal de salida @ o o ! o o
j \
FL \_ ouT
Tiempo de \ Se muestra el tiempo de funcionamiento acumulado cuando
funcionamiento @ LBSE se produce un fallo.
acumulado (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
Fallo anterior 1 O ¢ < ! | Pulse esta tecla para volver al fallo anterior 1.
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5.3 Visualizacion de la informacion de fallos
5.3.1 Visualizacion del codigo de fallo

Si el convertidor falla, se muestra un cédigo de error para sugerir la causa. Debido a que se conservan los
registros de fallos, la informacién sobre cada fallo se puede mostrar siempre en el modo de monitorizaciéon de
estado.

B Visualizacion de la informacion de fallos

Cadigo de error gg?;?lz Descripcién

AErr*® 0000 Ningun error

o 0001 Sobrecorriente durante la aceleracién

ore 0002 | Sobrecorriente durante la desaceleracion

ar3 0003 Sobrecorriente durante funcionamiento a velocidad constante

ore 0004 Sobrecorriente en el lado de carga durante el arranque

OCR 0005 Sobrecorriente en el lado del inducido durante el arranque

ERPH 0008 Fallo de fase de entrada del condensador del circuito principal

ERPHD 0009 Fallo de fase de salida

or 000A Sobretension durante la aceleracion

arc 000B | Sobretension durante la desaceleracion

or3 000C Sobretensién durante funcionamiento a velocidad constante

oLt 000D Fallo por sobrecarga del convertidor

= 000E | Fallo por sobrecarga del motor

ora 003E Fallo por sobrecarga del médulo principal

Or 0020 | Fallo por sobrepar

oH 0010 Fallo por sobrecalentamiento o fallo en el detector térmico

£ 0011 Parada de emergencia

EEFP 0012 Fallo de EEPROM 1 (error de escritura)

fcPa 0013 Fallq de EI;PROM 2 (error de inicializacion) o apagado durante la
configuracion de £ 45 F

EEFP3 0014 Fallo de EEPROM 3 (error de lectura)

Errtd 0015 Fallo de la RAM del convertidor

Err3 0016 Fallo de la ROM del convertidor

ErrH 0017 Desconexion por fallo en CPU 1

Errs 0018 Error de comunicacién

Err 001A Fallo en el detector de corriente

ur 001D Fallo por poca corriente

UrP 001E Desconexién por subtension

EFZ 0022 | Fallo de tierra

Ekn 0054 | Error de auto-ajuste

EEHF 0029 Error de tipo de convertidor

£- 15 0032 Rotura del cable VIA

£-19 0033 Error de comunicacién entre CPUs

E-280 0034 | Error de control V/F

£-2i 0035 | Fallo enla CPU 2

E-Ch 003A | Fallo enla CPU 3

(Nota) Se pueden llamar los registros de fallos anteriores
(los registros de fallo almacenados o los fallos que se produjeron en el pasado).
(Consulte en 5.2 “Modo de monitorizacién de estado” el procedimiento de llamada.)
(*) Realmente este cédigo no es un cddigo de error; este codigo se muestra para indicar la ausencia de
error cuando se selecciona el modo de monitorizacion de fallos anteriores.
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5.3.2

Visualizacion de la informacién de fallos cuando se

produce un fallo

Cuando se produce un fallo, se puede mostrar la misma informacion que se muestra en el modo descrito en
5.1.1, “Monitorizacién de estado en condiciones normales”, como en la tabla de abajo, si el convertidor no se

apaga ni se reinicia.

Para mostrar la informacién de fallos después de apagar o reiniciar el convertidor, siga a los pasos descritos en
5.1.2, “Visualizacién de informacion detallada sobre un fallo anterior”

B Ejemplo de llamada de una informacion de fallo

Elemento Panel Indicador N° de Descrincion
mostrado accionado LED comunicacion P
Modo de monitorizacién de estado
n (El codigo parpadea si se produce un fallo.)
Causa del fallo bre El motor comienza a funcionar por inercia y llega
a detenerse (parada libre).
Modo de - . -
N L e Se muestra el primer parametro basico “A L{ H”
conflguraaon de RUH (historiay).
parametros
Direccion de Se muestra la direccién de rotacién cuando se
rotacion Fr-F FEO1 produce un fallo. (F ~ - F: marcha adelante,
F - -~ marcha atras).
Mando de Se muestra el valor de mando de la frecuencia
Nota 1 | frecuencia de @ FEo.n FE02 de trabajo (Hz/unidad libre) cuando se produce
e
P un fallo.
trabajo (Encasode F 7 ! {=7)
Intensidad de \ Se muestra la potencia de salida del convertidor
Nota 2 carga * @ 30 FEO3 cuando se produce un fallo (%/A).
9 (Encasode F 7 IZ2=1
Tension de \* Se muestra la tensién de entrada del convertidor
Nota3 | ooy @ Yy FE04 (CC) (%/V) cuando se produce un fallo.
(Encasode £ 7 {3=3)
Tension de \ Se muestra la tension de salida del convertidor
salida * @ oo FEO5 cuando se produce un fallo (%/V).
(Encasode F 7 {4=H)
Factor de carga \* Se muestra el factor de carga del convertidor (%)
del convertidogr & @ P FE27 cuando se produce un fallo.
(Encasode £ 7 {5=27)
Frecuencia de \ Se muestra la frecuencia de salida del convertidor
trabaio * @ oh 0.0 FEOO (Hz/unidad libre) cuando se produce un fallo.
J (Encasode F 7 /5=0)
Se muestran en bits los estados ON/OFF de los
terminales de entrada de control ( F, R, S1, S2, VI).
ON: {
OFF: o .
i r LI R A A
Nota 4 | Terminal de \BEEEE FEO6 PR
entrada .
ey F
S2 R
S1
Se muestra en bits el estado ON/OFF de cada
uno de los terminales de salida de la sefial de
control (OUT y FL) cuando se produce un fallo.
h ON: {
Terminal de \ " P X
; OFF:
Notas | s @ g i FEO7 . o L
j \
FL \— ouT
Configuracion N Se muestra la configuracion l6gica mediante {2 7.
de terminales de @ L-50 FD31 L - 50 Logica positiva (source)
entrada l6gica L -5 !:Ldgica negativa (sink)
Version CPUL @ w il FEO8 Se muestra la version de la CPUL.
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Elemento Panel Indicador N° de Descripcion
mostrado accionado LED comunicacion P
Version CPU2 @ we FE73 Se muestra la version de la CPU2.
Nota 6 | Fallo anterior 1 @ - FE10 Fallo anterior 1 (se muestra alternativamente)
Nota 6 | Fallo anterior 2 @ OH o2 FE11 Fallo anterior 2 (se muestra alternativamente)
Nota 6 | Fallo anterior 3 @ OF3e3 FE12 Fallo anterior 3 (se muestra alternativamente)
Nota 6 | Fallo anterior 4 @ nErr oY FE13 Fallo anterior 4 (se muestra alternativamente)
Se muestra en bits el estado ON/OFF del
ventilador de refrigeracion, el condensador de la
placa de circuitos, el condensador del circuito
principal de alarma de sustitucién de piezas o el
tiempo de funcionamiento acumulado.
Informacion de \ ON: ¢
alarmas para " . ot
NOR7 | o stitucion de @ et FE79 OFF:
piezas
Tiempo de Ventilador de refrigeracion
funcionamiento Condensador de la placa de circuitos de control
acumulado Condensador del circuito principal
Tiempo de \ . . .
. f Muestra el tiempo de funcionamiento acumulado.
oo
Nota 8 | funcionamiento @ el i FE14 (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
acumulado
Modo de
visualizacién por or Se muestra la causa del fallo.
defecto

Nota 1: El elemento mostrado se puede modificar girando el dial de ajuste en cada modo de monitorizacion.

Nota 2: Se puede cambiar entre % y A (amperio)/V (voltio), mediante el parametro & 71 ! (seleccion de la
unidad de corriente/tension).

Nota 3: La tensién de entrada (CC) mostrada es 1/42 veces mayor que la tension de entrada de c.c. rectificada.
En el caso de 1 fase-120, el valor mostrado es 1/2 vez mas.

Nota 4: Si F {15 =2 (Entrada logica): La barra VI se activa dependiendo del estado ON/OFF (conexion/
desconexion) del terminal VI.

SiF {05 =10, { o3 (entrada de tension/intensidad): La barra VI esta siempre en OFF (desconexion).

Nota 5: Si F 555 = {J (Salida I6gica): La barra OUT se activa dependiendo del estado ON/OFF (conexion/
desconexion) del terminal OUT.

SiF £ A5 = ! (Salida de tren de impulsos): La barra OUT esta siempre en OFF (desconexion).

Nota 6: Los registros de fallos anteriores se muestran en la siguiente secuencia: 1 (Gltimo registro de fallo) <
2e3<4 (registro de fallo mas antiguo). Si no se ha producido ningin fallo anteriormente, se muestra el
mensaje “~ £ ~ . Los detalles sobre el registro de fallos anteriores 1, 2, 3 0 4 se pueden mostrar
pulsando el centro del dial de ajuste cuando se muestra el fallo anterior 1, 2, 3 0 4. Para obtener mas
informacion, vea 5.1.2.

Nota 7: La alarma de sustitucion de piezas se muestra seguin el valor calculado a partir de la temperatura
ambiente media anual, el tiempo en ON del convertidor, el tiempo de funcionamiento del motor y la
intensidad de salida (factor de carga) especificados utilizando F & 3 4. Utilice esta alarma sélo como
una guia, ya que se basa en una estimacion aproximada.

Nota 8: El tiempo de funcionamiento acumulado aumenta tnicamente durante el funcionamiento de la maquina.

Nota 9: Si no hay registro de fallo, se visualiza = £ r .
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De los elementos mostrados en la monitorizacion, a continuacién se enumeran los valores de referencia de
los elementos expresados en un porcentaje.

Intensidad de carga:

Tension de entrada:

Tension de salida:

Intensidad de par:

Factor de carga del convertidor:

Se muestra la Intensidad monitorizada. El valor de referencia (valor al
100%) es la intensidad de salida nominal indicada en la placa de
caracteristicas. Es decir, corresponde a la intensidad nominal en el
momento en que la frecuencia portadora PWM (F 3 5 7) es de 4 kHz
o inferior. La unidad se puede conmutar a A (amperios).

La tension mostrada es la tension determinada mediante la conversion
de la tensién medida en la seccién de CC en tension de CA. El valor
de referencia (valor al 100%) es de 100 voltios para los modelos de
120 V 0 200 voltios para los modelos de 240 V. La unidad se puede

conmutar a V (voltios).
La tensién mostrada es la tensién de mando de salida. El valor de
referencia al 100% es 200 V en los modelos de 120 V y 240 V. Esta

unidad se puede conmutar a V (voltios).

La intensidad que se requiere para generar el par se calcula a partir

de la intensidad de carga mediante operaciones vectoriales. Se

muestra el valor calculado. El valor de referencia (valor al 100%) es el

valor en el momento en que la intensidad de carga esta al 100%.

Dependiendo de la configuracion de la frecuencia portadora PWM

(F 30 0) y de otros factores, la intensidad nominal real puede ser

inferior a la intensidad de salida nominal indicada en la placa de

caracteristicas. Con la intensidad nominal real en ese momento

(después de la reduccién) como 100%, la proporcién de la intensidad

de carga y la intensidad nominal se indica en un porcentaje. El factor

de carga se utiliza también para calcular las condiciones de fallo por

sobrecarga (L ).
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6. MedidW ir lasTnormativas

6.1

Como cumplir con la normativa CE

6.2

En Europa, la normativa EMC y la normativa de baja tensién, que entraron en vigor en 1996 y 1997,
respectivamente, obligan a que la marca CE aparezca en todos los productos aplicables para garantizar que
cumple dichas normativas. Los convertidores no trabajan de forma individual, sino que estan disefiados para ser
instalados en un panel de control y para ser utilizados junto con otros equipos o sistemas que los controlan, asf
que no se consideran sujetos a la normativa EMC por si mismos. No obstante, la marca CE debe aparecer en
todos los convertidores, ya que estan sujetos a la normativa de baja tension.

La marca CE debe aparecer en todos los equipos y sistemas con convertidores instalados, ya que dichos
equipos y sistemas estan sujetos a la misma normativa. Es responsabilidad de los fabricantes de dichos
productos finales incorporar la marca CE en cada uno de ellos. Si se trata de productos “finales”, también
pueden estar sujetos a normativas relativas a la maquinaria.

Es responsabilidad de los fabricantes de dichos productos finales incorporar la marca CE en cada uno de ellos.

Hemos probado los modelos representativos instalados como se describe a continuacién en este manual para
comprobar la conformidad con la normativa EMC. No obstante, no podemos probar todos los convertidores para
verificar la conformidad ya que el hecho de que los mismos estén conformes o no con la directiva EMC depende
del modo en que han sido instalados y conectados. Es decir, la aplicacién de la normativa EMC varia
dependiendo de la composicién del panel de control con convertidores instalados, de la relacién con otros
componentes eléctricos, del cableado, de la disposicién, etc. Por lo tanto, le rogamos que compruebe si su
equipo o sistema cumple la normativa EMC.

Para consultar las medidas que se deben tomar para satisfacer la directiva EMC y la directiva de baja tension,
vea la version completa del manual en Inglés (E6581595).

Conformidad con las normas UL y CSA

Los modelos VF-nC3 que estan conformes con las normas UL y CSA tienen la marca UL/CSA en la placa de
caracteristicas.
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7. Tablad

S

0S

Si desea otros detalles sobre la funcion de cada parametro, consulte la versiéon completa del manual en Inglés (E6581595).

Parametros del usuario

7.1

Unidad de
Titulo Funcion Unidad configuracion Escala de ajuste Configuracion | Configuracion | Referencia
minima Panel/ por defecto del usuario E6581595
Comunicacién
FL | Frecuencia de Hz 0,1/0,01 Li-tL 0,0 322
trabajo del panel
de control
7.2 Parametros basicos
e Cuatro funciones de navegacion
Unidad de
. N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referencial
Titulo comunicacion Funcion Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
AUH - Historia - - Muestra los parametros en grupos - 4.3
de cinco en orden inverso al que se 5.1
cambiaron los parametros.
* (Es posible modificarlos)
RUF 0093 Funcion de - - 0:- 0 4.3
orientacion 1- 5.2
2: Orientacion sobre velocidad predefinida
3: Orientacion sobre sefial de
entrada analégica
4: Orientacion sobre conmutacion del motor
5: Orientacion sobre aumento del par
AUt 0000 Aceleracion/ - - 0: Desactivada (configuracion manual) 0 5.3
desaceleracion 1: Automatica
automatica 2: Automética (sélo durante la
Auc 0001 Incremento de par - - 0: Desactivado 0 5.4
automatico 1: Aumento automatico de par + auto-ajuste
2: Control vectorial + auto-tunning
3: Ahorro de energia + auto-tunning
e Parametros basicos
Unidad de
" N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion |Referencial
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
ohid 0003 Seleccion del - - 0: Placa de terminales 1 3
modo de mando 1: Panel de control 55
2: Comunicacién de RS485 7.3
Fhod 0004 Seleccion del - - 0: Placa de terminales VI 2 3
modo de 1: Dial de ajuste sin memoria 55
configuracién de 2: Dial de ajuste con memoria 6.5.1
la frecuencia 1 3: Comunicacion de RS485 7.3
4:-
5: UP/DOWN de contacto externo
FhsL 0005 Seleccion del - - 0: Frecuencia de salida 0 3.4
medidor 1. Intensidad de salida
2: Referencia de frecuencia
3: Tension de entrada (calculada
por tensién de bus de CC)
4: Tension de salida (valor de mando)
5-11: -
12: Valor de referencia de frecuencia
(después de la compensacion)
13: Valor de la entrada VI
14: -
15: Salida fija 1 (Intensidad de salida: 100%)
16: Salida fija 2 (Intensidad de salida: 50%)
17: Salida fija 3 (Ademas de la
intensidad de salida: 100%)
18: Comunicacion de datos de RS485
19: Para ajustes (se muestra el valor
definido de F /7).
20-22: -
FI 0006 Ajuste del medidor - - - -
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Unidad de
- Ne de o . configuracion . C C Referencia|
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
Fr 0008 Seleccion de - - 0: Marcha adelante 0 57
marcha adelante/ 1: Marcha atras
atras 2: Marcha adelante (conmutacion F/R
(Panel de control) posible mediante panel extendido)
3: Marcha atras (conmutacion F/R
posible mediante panel extendido)
ACL 0009 Tiempo de S 0,1/0,1 0,0-3000 10,0 53
aceleracion 1
dEC 0010 Tiempo de S 0,1/0,1 0,0-3000 10,0
desaceleracion 1
FH 0011 Frecuencia Hz 0,1/0,01 30,0-400,0 *1 5.8
méxima
UL 0012 Limite superior de Hz 0,1/0,01 05- FH *1 5.9
frecuencia
Ll 0013 Limite inferior de Hz 0,1/0,01 0,0- UL 0,0
frecuencia
i 0014 Frecuencia base 1 Hz 0,1/0,01 20,0-400,0 *1 5.10
ulu 0409 Tension de la Vv 1/0,1 50-330 *1 5.10
frecuencia base 1 6.12.5
P 0015 Seleccion del - - 0: V/F constante 0 5.11
modo de control ar variable
VIF 2: Control del aumento automético de par
3: Control vectorial
4: Ahorro de energia
wh 0016 Incremento % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2 5.12
manual del par 1
EHF 0600 Nivel de la % 11 10-100 100 35
proteccion termo- (A) 6.16.1
electrénica del
motor 1
aun 0017 Seleccion de - - [Proteccion de|  Proteccion 0 35
caracterfsticas de sobrecarga | OL
la proteccion 0 valida | no valida
termo-electronica 1 Motor vélida vélida
2 estandar [ no valida | no valida
3 no valida | valida
4 vélida | no valida
5 vélida valida
Motor VF — —
6 no valida_| no valida
7 no valida | valida
- 0018 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 3.6
velocidad
predefinida 1
S5r2 0019 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
velocidad
predefinida 2
5-3 0020 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-uL 0,0
velocidad
predefinida 3
4 0021 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
velocidad
predefinida 4
5r5 0022 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
velocidad
predefinida 5
5r6 0023 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-uL 0,0
velocidad
predefinida 6
A7 0024 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 LL-uL 0,0
velocidad
predefinida 7
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Unidad de
- Ne de o . configuracion . C ion | C on |Referencial
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
EHF 0007 Configuracion por - - 0:- 0 432
defecto 1: Configuracion por defecto 50 Hz
2: Configuracion por defecto 60 Hz
3: Configuracion por defecto 1
(Inicializacién)
4: Borrador del registro de fallo
5: Puesta a cero del tiempo de
funcionamiento acumulado
6: Inicializacion de la informacién de
tipo
7: Guardar los parametros ajustados
por el usuario
8: Cargar los parametos ajustados
por el usuario
9: Borrado de los registros de tiempo
de funcionamiento acumulado del
ventilador
10-12: -
13: Configuracion por defecto 2
(Toda la inicializacion)
REE 0099 Confirmacion de - - 0: Hacer que aparezca men( de ajuste *1 4.4
seleccion de 1: Principalmente Japon (S6lo lectura)
cédigo de area 2: Principalmente América (Solo lectura)
3: Principalmente Asia (S6lo lectura)
4: Principalmente Europa (Sélo lectura)
PCEL 0050 Seleccion de - - 0: Modo de configuracion estandar 0 45
parametros en el encendido
registrados 1: Modo de configuracién sencillo en
el encendido
2: Solamente modo de configuracién
sencillo
Fi-- - Parametro - - - - - 422
extendido 100
Fo-- - Parametro - - - - -
extendido 200
F3-- - Parametro - - - - -
extendido 300
FH-- - Parametro - - - - -
extendido 400
Fh-- - Parametro - - - - -
extendido 500
F&-- - Parametro - - - - -
extendido 600
Fi-- - Parametro - - - - -
extendido 700
FE-- - Parametro - - - - -
extendido 800
Ll - Funcién de - - - - - 431
edicion automatica
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7.3 Parametros extendidos
e Parametros de entrada/salida 1
Unidad de
" N° de L . configuracion . C C Referencia
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
FOo 0100 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.1
salida de la sefial
de baja velocidad
Fig 0101 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.3
ajuste de
velocidad
alcanzada
e 0102 Banda de Hz 0,1/0,01 0,0-F H 2,5 6.1.2
deteccién de 6.1.3
velocidad
alcanzada
Fios 0105 Seleccion de la - - 0: Marcha atras 1 6.2.1
prioridad (Tanto F- 1: Parada por desaceleracion
P24 como R-P24
estan en ON)
Fing 0108 Seleccion de - - 0-123 0 6.3.2
funcién siempre (Ninguna
activa 1 funcién)
e 0109 Seleccion de - - 0: Sefial de entrada de tension (0-10 V) 0 6.2.2
entrada analégica / 1: Sefial de entrada de intensidad 6.3.3
l6gica (terminal VI) (4-20 mA) 6.5.2
2: Entrada l6gica 7.21
3: Sefial de entrada de tension (0-5 V) 7.3
Fiin 0110 Seleccion de - - 0-123 6 6.3.2
funcién siempre (ST)
activa 2
Foit 0111 Seleccion del - - 0-201 2 6.3.3
terminal de (F) 6.5.1
entrada 1A (F) 7.21
Fiig 0112 Seleccion del - - 0-201 4
terminal de (R)
entrada 2A (R)
Fiis 0113 Seleccion del - - 0-201 10
terminal de (SS1)
entrada 3A (S1)
Foid 0114 Seleccion del - - 0-201 12
terminal de (Ss2)
entrada 4A (S2)
Fiis 0115 Seleccion del - - 8-55 14
terminal de (SS3)
entrada 5 (V1)
Fidt 0127 Conmutacién sink/ R R 0: Sink, 100: Source *1 6.3.1
source 1-99, 101-255: No valida
F30 0130 Seleccion del 0-255 4 6.3.4
terminal de salida 1A - - (Low) 722
(OUT-NO)
Fi3e 0132 Seleccion del - - 0-255 10
terminal de salida (FL)
2 (FL)
N EN 0137 Seleccion del - - 0-255 255
terminal de salida 1B (Siempre
(OUT-NO) ON)
ENEE] 0139 Seleccion de la - - 0:F {30yF {37 0
l6gica del terminal LF{30o0F {37
de salida
(OUT-NO)
Foidy 0144 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 1A
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Unidad de
- Ne de o . configuracion . C ion | C on |Referencial
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
EER 0151 Seleccion del - - 0-201 0 6.3.3
terminal de 6.5.1
entrada 1B (F) 721
Fise 0152 Seleccion del - - 0-201 0
terminal de
entrada 2B (R)
Fi53 0153 Seleccién del - - 0-201 0
terminal de
entrada 3B (S1)
Fisy 0154 Seleccion del - - 0-201 0
terminal de
entrada 4B (S2)
Fi55 0155 Seleccion del - - 0-201 0
terminal de
entrada 1C (F)
F 55 0156 Seleccién del - - 0-201 0
terminal de
entrada 2C (R)
e Parametros basicos 2
Unidad de
- Ne de o . configuracion . C ion | C on |Referencial
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
Fn 0170 Frecuencia base 2 Hz 0,1/0,01 20,0-400,0 *1 6.4.1
it 0171 Tensién de la 2 1/0,1 50-330 *1
frecuencia base 2
Fil2 0172 Incremento % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2
manual del par 2
EE] 0173 Nivel de % 11 10-100 100 35
proteccion termo- (A) 6.4.1
electrénica del 6.16.1
motor 2
Flg5 0185 Nivel de % 171 10-199, 150 6.4.1
prevencion de (A) 200 (desactivado) 6.16.2
calado 2

e Parametros de frecuencia

Unidad de
" Ne de configuracion Configuracion | Configuracion [Referencial
Titulo comunicacion Funcion Unidad minima Panel/ Escala de ajuste por defecto | delusuario [ E6581595
Comunicacion

Feot 0201 Configuracion del % 1 0-100 0 6.5.2
punto 1 de la 7.3
entrada VI

Feac 0202 Frecuencia del Hz 0,1/0,01 0,0-400,0 0,0
punto 1 de la
entrada VI

Fa03 0203 Configuracion del % 11 0-100 100
punto 2 de la
entrada VI

F2o4 0204 Frecuencia del Hz 0,1/0,01 0,0-400,0 *1
punto 2 de la
entrada VI

F208 0209 Filtro de entrada ms 11 4-1000 64
analdgica

Faqn 0240 Configuracion de Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 0,5 6.6.1
la frecuencia de
arranque

Fo4 0241 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.6.2
arranque

Fo42 0242 Histéresis de la Hz 0,1/0,01 0,0-F H 0,0 6.6.2
frecuencia de
arranque

FoHE 0249 Coeficiente - B _ . =3
especifico de
fabrica 2A

F250 0250 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.7.1
inicio de frenado
de CC

Fasi 0251 Intensidad de %(A) 11 0-100 50
frenado de CC

-1 0252 Tiempo de s 0,1/0,1 0,0-25,5 1,0

frenado de CC
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Titulo

Ne de
comunicacion

Funcién

Unidad

Unidad de
configuracion
minima Panel/
Comunicacion

Escala de ajuste

C

por defecto

C
del usuario

Referencial

E6581595

Fo56

0256

Limite de tiempo
para la operacion
de frecuencia de
limite inferior

0,1/0,1

0: Desactivado
0,1-600,0

0,0

6.8.1

FoB

0264

Entrada de
contactos
externos —
intervalo
respuesta UP

0,1/0,1

0,0-10,0

0,1

FZbs

0265

Entrada de
contactos
externos —
anchura de paso
de frecuencia UP

0,1/0,01

0,0-FH

0,1

FPEE

0266

Entrada de
contactos
externos —
intervalo
respuesta DOWN

0,1/0,1

0,0-10,0

0,1

FobBT

0267

Entrada de
contactos
externos —
anchura de paso
de frecuencia
DOWN

0,1/0,01

0,0-FH

01

0268

Valor inicial de la
frecuencia UP/
DOWN

0,1/0,01

~~
"~
cz
=~

0,0

0269

Guardar el valor
cambiado de la
frecuencia UP/
DOWN

0: No cambia

1: La configuracién de F 25 &
cambia cuando se desconecta la
alimentacion

6.5.3

0270

Frecuencia de
salto

0,1/0,01

0,0-FH

0,0

0271

Anchura de salto

Hz

0,1/0,01

0,0

6.9

0287

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 8

Hz

0,1/0,01

0,0

FZEE

0288

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 9

Hz

0,1/0,01

0,0

FZES

0289

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 10

Hz

0,1/0,01

0,0

Fead

0290

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 11

0,1/0,01

0,0

Fogi

0291

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 12

0,1/0,01

0,0

F282

0292

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 13

0,1/0,01

0,0

Fe93

0293

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 14

0,1/0,01

0,0

Fog

0294

Frecuencia de
trabajo de la
velocidad
predefinida 15

0,1/0,01

0,0

3.6
6.10
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e Parametros del modo de operacion

Unidad de
o N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referenciay
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario | E6581595
Comunicacién
F300 0300 Frecuencia kHz 171 2-16 12 6.11
portadora PWM
F3gi 0301 Seleccion del - - 0: Desactivado 0 6.12.1
control de 1: En reiniciacién automatica tras
reiniciacion parada momentanea
automatica 2: En desactivacion y activacion del
Cazar al vuelo terminal ST
3:1+2
4: Durante el arranque
F302 0302 Control de la - - 0: Desactivado 0 6.12.2
potencia 1: Configuracién automatica
regenerativa 2: Parada por desaceleracién
(Parada por
desaceleracion)
F303 0303 Seleccion de Veces 1/1 0: Desactivado 0 6.12.3
reintento (nimero 1-10
de veces)
F305 0305 Funcionamiento - - 0: Activado 2 6.12.4
limite por 1: Desactivado
sobretension 2: Activado (control de
(seleccion del desaceleracion rapida)
modo de parada 3: Activado (control de
por desaceleracion dinamica rapida)
desaceleracion)
F307 0307 Correccion de la - - 0: Tension de alimentacion no *1 6.12.5
tension de corregida, tension de salida
alimentacion limitada
("mit_e’icién de !a 1: Tension de alimentacion corregida,
tension de salida) tension de salida limitada
2: Tensién de alimentacion no
corregida, tensién de salida no
limitada
3: Tension de alimentacion corregida,
tension de salida no limitada
Fat 0311 Marcha atras - - 0: Marcha adelante/atras permitida 0 6.12.6
prohibida 1: Marcha atras prohibida
2: Marcha adelante prohibida
F3ic 0312 Modo aleatorio de - - 0: Desactivado 0 6.11
sonido motor 1: Configuracion automatica
F31i6 0316 Seleccion del - - 0: Frecuencia portadora no reducida 1
modo de control automaticamente
de la frecuencia 1: Frecuencia portadora reducida
portadora automaticamente
F359 0359 Tiempo de espera s 11 0-2400 0 6.13
de control PID
F3I50 0360 Control PID - - 0: Desactivado, 1: Activado 0
F36¢7 0362 Ganancia - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
proporcional
F363 0363 Ganancia integral - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
FI6E 0366 Ganancia - 0,01/0,01 0,00-2,5 0,00
diferencial
F380 0380 Caracteristica de - - 0: Marcha adelante 0
marcha adelante/ 1: Marcha atras
atras de PID
Fagt 0391 Histéresis para la Hz 0,1/0,01 0,0-1/ 1 0,2 6.8.1
operacion de
frecuencia de
limite inferior
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e Parametros de aumento de par 1
Unidad de
o N° de ) . configuracion . C C R ial
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
FHOO 0400 Auto-tunning - - 0: Auto-ajuste desactivado 0 gg
1: Inicializacion de F 4 2 ’
(reinicio a 0)
2: Auto-ajuste habilitado
(después de la ejecucion: 0)
FHt 0401 Ganancia en la % n 0-150 50
frecuencia de
deslizamiento
Fuaioe 0402 Valor de aumento % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2
automatico de par
FHOS 0405 Capacidad kw 0,01/0,01 0,01-5,50 *2
nominal del motor
Fuig 0412 Coeficiente especifico - - - - *4
del motor 1
FYi5 0415 Intensidad A 0,1/0,1 0,1-30,0 *2
nominal del motor
FHt 0416 Intensidad del % n 10-90 *2
motor sin carga
Fart 0417 Velocidad nominal | min-1 11 100-32000 *1
del motor
FH5E 0458 Coeficiente - - - - *4
especifico del
motor 2
FH55 0459 Relacién de Veces 0,1/0,1 0,1-100,0 3.0
momento de
inercia de carga
FHED 0460 Coeficiente - - - - *4
especifico del
motor 3
FHE 0461 Coeficiente - - - -
especifico del
motor 4
FHEZ 0462 Coeficiente - - - -
especifico del
motor 5
FHET 0467 Coeficiente - - - -
especifico del
motor 6
e Parametros de entrada/salida 2
Unidad de
” N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referencial
Titulo comunicacién Funcion Unidad minima Panel/ Escala de ajuste por defecto | delusuario [ E6581595
Comunicacién
FH0 0470 Polarizacion entrada VI - 171 0-255 128 6.5.4
FHT 0471 Ganancia entrada VI - 11 0-255 128
e Parametros de aumento de par 2
Unidad de
’ N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referencial
Titulo comunicacion Funcion Unidad minima Panel/ Escala de ajuste por defecto | delusuario [ E6581595
Comunicacién
FHED 0480 Coeficiente B B B = =
especifico del
motor 7
FHES 0485 Coeficiente - - - -
especifico del
motor 8
FYES 0495 Coeficiente - - - -
especifico del
motor 9
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e Parametros de tiempo de aceleracion/desaceleracion
Unidad de
o N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referenciay
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario | E6581595
Comunicacion
FEO0 0500 Tiempo de s 0,1/0,1 0,0-3000 10,0 6.15
aceleracion 2
FRO 0501 Tiempo de s 0,1/0,1 0,0-3000 10,0
desaceleracion 2
F5g02 0502 Forma de - - 0: Lineal 0
aceleracion/ 1:FormaS1
desaceleracion 1 2:Forma S 2
Fa03 0503 Forma de - - 0
aceleracion/
desaceleracion 2
FLO5 0505 Frecuencia de Hz 0,1/0,01 0: Desactivado 0,0
conmutacién 1y 2 0,1-41L
de aceleracion/
desaceleracién
e Parametros de proteccion
Unidad de
" N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion |Referencial
Titulo comunicacion Funcion Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
F&o ! 0601 Nivel de % 11 10-199, 150 6.16.2
prevencién de (A) 200 (desactivado)
retencion 1
FEOC 0602 Seleccion de - - 0: Sin retencion cuando no esta 0 6.16.3
retencion del fallo alimentado
del convertidor 1: Con retencién cuando no esta
alimentado
FEOS 0603 Seleccion de - - 0: Parada libre 0 6.16.4
parada de 1: Parada por desaceleracion
emergencia 2: Frenado de emergencia de CC
FEDS 0605 Seleccion del - - 0: Desactivado 0 6.16.5
modo de 1: Durante el arranque (sélo una vez
deteccion de después de activacion de
errores en fase de alimentacion)
salida 2: Durante el arranque (siempre)
FE0T 0607 Limite de tiempo s 1/1 10-2400 300 5.13
por sobrecarga del 6.16.1
motor del 150%
FEDE 0608 Seleccién del modo - - 0: Desactivado, 1: Activado 1 6.16.6
de deteccion de
errores en fase de
entrada
FEOS 0609 Histéresis de la % 11 1-20 10 6.16.7
intensidad de
deteccion de baja
intensidad
F& !0 0610 Seleccion de fallo/ - - 0: Sélo alarma 0
alarma por baja 1: Fallo
intensidad
FG 0611 Intensidad de % 11 0-150 0
deteccion de baja (A)
intensidad
FEZ 0612 Tiempo de s 11 0-255 0
deteccion de baja
intensidad
FE 3 0613 Deteccion de - - 0: Cada vez (impulso estandar) 0 6.16.8
cortocircuito a la 1: Durante el arranque (sélo una vez
salida durante el después de activacion de
arranque alimentacion)
(impulso estandar)
2: Cada vez (impulso de tiempo de
cortocircuito)
3: Durante el arranque (sé6lo una vez
después de activacion de
alimentacion)
(Impulso de tiempo de cortocircuito)
F& 5 0615 Seleccion de fallo/ - - 0: Sélo alarma. 0 6.16.9
alarma por 1: Fallo
sobrepar
FEIE 0616 Nivel de deteccion % 11 0: Desactivado 150
de sobrepar 1-200
FE 18 0618 Tiempo de deteccion s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
de sobrepar
FE 18 0619 Histéresis del % 11 0-100 10
nivel de deteccion
de sobrepar
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Unidad de
- Ne de o . configuracion . C C Referencia|
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
FEZD 0620 Control ON/OFF - - 0: Control ON/OFF 0 6.16.10
del ventilador de 1: Siempre ON
refrigeracion
FRS 0621 Configuracion de 100 0,1/0,1 0,0-999,9 610 6.16.11
alarma de tiempo horas (=10 horas)
de funcionamiento
acumulado
F&27 0627 Seleccion de fallo/ - - 0: Sélo alarma 0 6.16.12
alarma por (nivel de deteccion inferior al 64%)
subtension 1: Fallo
(nivel de deteccion inferior al 64%)
2: Sélo alarma
(nivel de deteccion inferior al 50%,
reactor de CA si es necesario)
FRI ! 0631 Cogeficiente especifico - - 0,1 0 *3
de fabrica 6A
FEIC 0632 Memoria - - 0: Desactivado 0 5.13
termo-electrénica 1: Activado 6.16.1
FE33 0633 Fallo en el modo % 1/1 0: Desactivado, 0 6.16.13
de entrada VI de 1-100
bajo nivel
EE] 0634 Temperatura - - 1:-10 a +10°C 3 6.16.14
ambiente media 2:11-20°C
anual (alarmas 1 21-30°C
para sustitucion 4: 31-40°C
de piezas) 5:41-50°C
6: 51-60°C
e Parametros de salida
Unidad de
" N° de . . configuracion . C C Referencia
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
FEEY 0669 Seleccion de - - 0: Salida logica 0 6.17.1
salida de tren de 1: Salida de tren de impulsos
impulsos/salida
l6gica (OUT-NO)
F&E6 0676 Seleccion de la - - 0: Frecuencia de salida 0 6.17.1
funcién de salida 1. Intensidad de salida
de tren de impulsos 2: Referencia de frecuencia
(OUT-NO) 3: Tension de entrada
(calculada por tension de bus de CC)
4: Tension de salida (valor de mando)
5-11: -
12: Valor de referencia de frecuencia
(después de la compensacion)
13: Valor de la entrada VI
14: -
15: Salida fija 1
(Intensidad de salida: 100%)
16: Salida fija 2
(Intensidad de salida: 50%)
17: Salida fija 3
(Ademas de la intensidad de salida: 100%)
18: Comunicacion de datos de RS485
19-22: -
FETT 0677 Numero maximo kpps 0.01/0.01 0,50-1,60 0,80
de trenes de
impulso
FETE 0678 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 6B
FGE ! 0681 Seleccion de - - 0: Medidor analégico (0-1 mA) 0 6.17.2
sefial de salida 1: Salida de intensidad (0-20 mA)
analdgica 2: Salida de tension (0-10 V)
FEEHY 0684 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 6C
FES 0691 Caracteristica de - - 0: Inclinacién negativa (pendiente 1 6.17.2
inclinacion de hacia abajo)
salida analégica 1: Inclinacién positiva
(pendiente hacia arriba)
FESC 0692 Polarizacion del % 0.1/0.1 -1,0-+100,0 0
medidor
FES3 0693 Coeficiente - - - *3
especifico de
fabrica 6D
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e Parametros del panel de control
Unidad de
o N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referenciay
Titulo comunicacion Funcién Unidad ml’nimga Panel/ Escala de ajuste porgefecm del Ssuariu E6581595
Comunicacién

Faoo 0700 Prohibicion de - - 0: Permitido 0 6.18.1
cambio de la 1: Prohibido (panel integrado y
configuracion del extendido)
parametro 2: Prohibido (comunicacién de

1+RS485)

Fao 0701 Seleccion de - - 0:% 0 6.18.2
unidad 1: A (amperio)/V (voltio)

Fage 0702 Seleccion de Veces 0,01/0,01 0,00: Visualizacion de unidad libre 0,00 6.18.3
unidad libre desactivada (visualizacion de

frecuencia)
0,01-200,0

Fan 0707 Paso libre Hz 0,01/0,01 0,00: Desactivado 0,00 6.18.4
(rotacion de 1 0,01-F H
paso del dial de
ajuste)

Fn 0710 Visualizacion de - - 0: Frecuencia de trabajo 0 6.18.5
monitorizacion del (Hz/unidad libre) 8.2.1
panel integrado en 1: Intensidad de salida (%/A)
el encendido 2: Referencia de frecuencia (Hz/unidad libre)

3-17: -
18: Elemento opcional especificado
en comunicacion

Filit 0711 Monitorizacion de - - 0: Frecuencia de trabajo (Hz/unidad libre) 2 821
estado 1 1: Intensidad de salida (%/A) 832

2: Referencia de frecuencia (Hz/unidad libre)

FIla2 0712 Monitorizacién de - - 3: Tension de entrada (calculada por 1
estado 2 tension de bus de CC) (%/V)

4: Tension de salida (valor de mando)

Faii3 0713 Monitorizacion de - - 3
estado 3 5: Potencia de entrada (kW)

6: Potencia de salida (kW)

Fd 0714 Monitorizacién de - - 7- 4

estado 4 8: Intensidad de par (%/A)
9-11: -

FT11i5 0715 Monitorizacion de - - 12: Valor de configuracion de frecuencia 27

estado 5 (después de la compensacion)
13-22: -

F11i6 0716 Monitorizacién de - - 23: Valor de retroalimentacion de PID 0

estado 6 (Hz/unidad libre)
24-26: -
27: Factor de carga de impulsion (%)

Fa2n 0720 Visualizacion de - - 0: Frecuencia de trabajo (Hz/unidad 0 6.18.5
monitorizacion del libre) 8.2.1
panel extendido 1: Intensidad de salida (%/A)
en el encendido 2: Referencia de frecuencia (Hz/unidad libre)

3-17: -
18: Elemento opcional especificado
en comunicacion

F130 0730 Prohibicion de - - 0: Permitido 0 6.18.1
configuracién de 1: Prohibido
frecuencia en el
panel de control
(FD)

Fi3c 0732 Prohibicon de - - 0: Permitido 1
tecla local / 1: Prohibido
remota en el panel
extendido

Fi33 0733 Prohibicion de - - 0: Permitido 0
operacion en 1: Prohibido
panel
(Teclas RUN/

STOP)

Faad 0734 Prohibicion de - - 0: Permitido 0
operacion de 1: Prohibido
parada de
emergencia del
panel
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Unidad de
- Ne de o . configuracion . C C Referencia|
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacion
Fi35 0735 Prohibicion de - - 0: Permitido 0 6.18.1
operacion de 1: Prohibido
reinicio del panel
Fi3E 0736 Prohibicion de - - 0: Permitido 1
cambio de 1: Prohibido
CRodIFRG
durante el
funcionamiento
FI38 0738 Bloqueo de - - 0: Ninguna configuracion de contrasefia 0
contrasefia (F700) 1-9998
9999: Configuracién de contrasefia
EE] 0739 Desbloqueo de - = 0: Ninguna configuracién de contrasefia 0
contrasefia 1-9998
9999: Configuracién de contrasefia
FI4E 0746 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 7A
Fa5 0751 Parametro de - - 0-999 3 4.5
modo fécil 1 (Namero de comunicacion)
Fasc 0752 Parametro de - - 4
modo facil 2
Fa53 0753 Parametro de - - 9
modo facil 3
FI5y4 0754 Parametro de - - 10
modo fécil 4
FI55 0755 Parametro de - - 600
modo facil 5
Fi56 0756 Parametro de - - 6
modo facil 6
Fa57 0757 Parametro de - - 999
modo facil 7
FI5E 0758 Parametro de - - 999
modo fécil 8
F158 0759 Parametro de - - 999
modo facil 9
FIED 0760 Parametro de - - 999
modo facil 10
Fag 0761 Parametro de - - 999
modo facil 11
Fi6¢2 0762 Parametro de - - 999
modo facil 12
Fi63 0763 Parametro de - - 999
modo facil 13
FagH 0764 Parametro de - - 999
modo facil 14
FIB5 0765 Parametro de - - 999
modo facil 15
FiB6 0766 Parametro de - - 999
modo facil 16
FI6T 0767 Parametro de - - 999
modo facil 17
FiBE 0768 Parametro de - - 999
modo facil 18
FiB5 0769 Parametro de - - 999
modo facil 19
Fan 0770 Parametro de - - 999
modo facil 20
FaT 0771 Parémetro de - - 999
modo facil 21
Faie 0772 Parametro de - - 999
modo facil 22
Fi93 0773 Parametro de - - 999
modo facil 23
Fd 0774 Parametro de - - 50
modo facil 24
Fi495 0799 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 7B
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e Parametros de comunicacion

Unidad de
o N° de . . configuracion . Configuracion | Configuracion [Referenciay
Titulo comunicacion Funcién Unidad minima Panel/ Escala de ajuste pordefecto | delusuario |E6581595
Comunicacién
FEOD 0800 Velocidad de - - 3: 9600 bps 4 6.19
comunicacion 4: 19200 bps
5: 38400 bps
FEO 0801 Paridad - - 0: NON (sin paridad) 1
1: EVEN (paridad par)
2: ODD (paridad impar)
FROZ 0802 Numero del - 11 0-247 0
convertidor
FEOF 0803 Tiempo de s 0,1/0,1 0,0: Desactivado, 0,0
desconexion por 0,1-100,0
error de
comunicacion
FEOY 0804 Operacion de - - 0: Sélo alarma 0
error de 1: Fallo (rueda libre)
comunicacion 2: Fallo (parada por desaceleracion)
FEOE 0808 Deteccion de error - - 0: Siempre 1
de comunicacion 1: Seleccién de comunicacion de
Fhldolno
2: 1 + durante el accionamiento
FEZSE 0829 Seleccion del - - 0: Protocolo del convertidor Toshiba 0
protocolo de 1: Protocolo RTU MODBUS
comunicaciones
FEID 0870 Blogue de escritura - - 0: Ninguna seleccién 0
de datos 1 1: Informacién de mando
2:-
3: Referencia de frecuencia
FET! 0871 Blogue de escritura - - 4: Datos de salida en la placa de 0
de datos 2 terminales
5: Salida analdgica para
comunicaciones
FETS 0875 Bloque de lectura - - 0: Ninguna seleccion 0
de datos 1 1: Informacién de estado
FEIG 0876 Blogue de lectura - - 2: Frecuencia de salida 0
de datos 2 3: Intensidad de salida
F817 0877 Blogue de lectura E - 4: Tensién de salida 0
de datos 3 5: Informacién de alarma
6: Valor de retroalimentacién PID
7 R R
Fg18 0878 glogute dilectura 7: Monitorizacién en placa de 0
= e datos terminales de entrada
FETY 0879 Blogue de lectura - - 8: Monitorizacién en placa de 0
de datos 5 terminales de salida
9: Monitorizacion en placa de
terminales VI
FEED 0880 Comentarios - 11 0-65535 0 6.20

*1: Los valores de configuracién por defecto varian en funcién de la configuracién del ment de ajuste. Vea la tabla de la
pagina 46.

*2: Los valores de configuracién por defecto varian dependiendo de su capacidad. Vea la tabla de la pagina 46.

*3: El parametro de coeficiente especifico de fabrica es un parametro de configuracion del fabricante. No cambie el valor de
este parametro.

*4: Los parametros de coeficiente especifico del motor son parametros de configuracion del fabricante. No cambie el valor
de estos parametros.
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7.4 Configuracion por defecto segun el valor nominal del convertidor

Aumento de :jlr?;r?; Capf:\cidad Ime_nsidad Intensidad_ del
At nominal del nominal del motor sin
Tipo de par 1/2 automatico del motor motor carga
convertidor par
ublF 172 FHDoe FHO5 Fyis Fyib
%) ®) (kw) ®) %)
VFNC3S-1001P 6,0 10,3 0,10 0,6 75
VFNC3S-1002P 6,0 8,3 0,20 12 70
VFNC3S-1004P 6,0 6,2 0,40 2,0 65
VFNC3S-1007P 6,0 58 0,75 34 60
VFNC3S-2001PL 6,0 10,3 0,10 0,6 75
VFNC3S-2002PL 6,0 8,3 0,20 1.2 70
VFNC3S-2004PL 6,0 6,2 0,40 2,0 65
VFNC3S-2007PL 6,0 58 0,75 34 60
VFNC3S-2015PL 6,0 4,3 1,50 6,2 55
VFNC3S-2022PL 5,0 41 2,20 8,9 52
VFNC3-2001P 6,0 10,3 0,10 0,6 75
VFNC3-2002P 6,0 8,3 0,20 12 70
VFNC3-2004P 6,0 6,2 0,40 2,0 65
VFNC3-2007P 6,0 58 0,75 3,4 60
VFNC3-2015P 6,0 43 1,50 6,2 55
VFNC3-2022P 5,0 4,1 2,20 8,9 52
VFNC3-2037P 5,0 34 4,00 14,8 48

7.5 Configuracion por defecto segun el parametro de ajuste

Correccion de
: Tension de . Ia}tensmn»ge Velocidad
Frecuencia . " Conmutacion | alimentacion .
i Frecuencia frecuencia . P nominal del
maxima b sink/source | (limitacion de la
N » i . ase i motor
Configuracién | Area principal tension de
salida)
Ullull LLIE tT it
FH (H2) Fa0 R Figd F307 N
F204 (Hz) i\ (min)
I Japon 80,0 60,0 200 0 (Sink) 3 1710
L Norteamérica 60,0 60,0 230 0 (Sink) 2 1710
5 IR Asia 50,0 50,0 230 0 (Sink) 2 1410
EU Europa 50,0 50,0 230 100 (Source) 2 1410
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7.6

Funciones del terminal de entrada

Tabla de funciones del terminal de entrada 1

N° de Codigo Funcién Accién
funcién
0,1 - Ninguna funcion asignada Desactivado
2 F Orden de marcha adelante ON: Marcha adelante en
OFF: Parada por desaceleracién
3 N Inversi6n de orden de marcha adelante inversién de F
4 R Orden de marcha atras ON: Marcha atras en
OFF: Parada por desaceleracién
5 RN inversién de orden de marcha atras inversién de R
6 ST Terminal en standby ON: Listo para operacion
OFF: Parada libre (contacto off)
7 S “Inversién de terminal en standby Inversion de ST
8 RES Sefial de rearme (reset) ON: Aceptacion de mando de reinicio
ON — OFF: Reset automatico
9 ResN T Inversion de mando de reinicio inversién de RES
10 SS1 Ordel velocidad predefinidal
11 Inversion de orden de velocidad predefinida 1
12 ss2 . Orden"d“e velocidad predefinida 2
13 SS2N Inversién de orden de velocidad predefinida 2 " . .
T2 53 Orden de velocidad predefinida 3 Seleccion de velocidad 15 con SS1 a SS4 (4 bits)
15 ssaN Inversién de orden de velocidad predéfinida 3
16 velocidad predefinida 4
17 de orden de velocidad predefinida 4
18 JOG Modo de marcha jog ON: Marcha jog en (5Hz)
OFF: Marcha jog cancelada
19 JooN T Inversién de modo de marcha jog Inversién de JOG
20 EXT Orden de desconexién automatica desde un ON: £ Desconexion automatica
dispositivo de entrada externa
21 ExTN T inversién de orden de desconexion automatica inversion de EXT
desde un dispositivo de entrada externo
22 DB rden de frenado de CC ON: Frenado de CC
23 DBN nversion de orden de frenado de CC inversién de DB
24 AD2 Seleccién de modelo de aceleracion/ ON: Aceleracion/desaceleracion 2
desaceleracion 2 OFF: Aceleracién/desaceleracion 1
25 AD2N T Inversién de modelo de aceleracion/ Inversion de AD2
desaceleracion 2
28 VF2 Conmutacion N°2 de configuracion de V/F ON: Configuracién de V/F N°2
(PE=0,F {30, F 1T F T2, F173)
OFF: Configuracién de V/F N°1
(Valor definidode P £, ul, wl w,ub, EHr)
29 veaN T Inversién de conmutacion N°2 de confiéuraci()n de” | nversion de VF2
VIF
32 0CSs2 Conmutacién forzada del nivel de prevencion de ON: Activada en el valor de F {F 5
proteccion 2 OFF: Activada en el valor de F 57 |
33 ocsan” Inversi6n de conmutacion forzada del nivel de Inversién de OCS2
prevencion de proteccion 2
36 PID Control PID prohibido ON: Control PID prohibido
OFF: PID control permitido
37 poN inversién de control PID prohibido inversién de PID
48 SCLC Conmutaci6n forzada de control remoto a local Habilitado cuando se utiliza el control remoto
ON: Control local
(configuracionde £ 18 d, FROdy F2o
OFF: Control remoto
49 scien” Inversién de conmutacion forzada de control Inversién de SCLC
remoto a local
50 HD Mantenimiento de operacién ON: F (marcha adelante) / R: (marcha atras)
(parada de operacion de 3 cables) mantenidas, operacion de 3 cables
OFF: Parada por desaceleracién
51 HoN T Inversién de mantenimiento de operaci'(")n Inversién de HD
(parada de operacion de 3 cables)
52 IDC ] Borrado de diferenciacion / integracion de PID ON: Borrado en  OFF: Borrado cancelado
53 IDCN Inversién de borrado de diferenciacion / Inversién de IDC
integracion de PID
54 PIDSW Conmutacion de caracteristicas de PID ON: Caracteristica de seleccion de F 35 [
OFF: Caracteristica inversa de seleccién de
F3BD
55 pIDSWN |’ Inversi6n de conmutacion de caracteristicas de inversién de DR
PID
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Tabla de funciones del terminal de entrada 2

f:‘r:c(ijgn Codigo Funcion Accién
88 up Entrada de sefial de frecuencia UP de contactos ON: Aumento de frecuencia
externos
89 UPN Inversién de entrada de sefial de frecuencia UP Inversion de Up T
de contactos externos
90 DWN Entrada de sefial de frecuencia DOWN de ON: Reduccién de frecuencia
contactos externos
""" 91 [ DWNN | inversién de entrada de sefial de frecuencia Inversién de DWN
DOWN de contactos externos
92 CLR Entrada de sefial de cancelacion de frecuencia OFF—ON: Reajuste de la frecuencia de UP/
............................ UP/DOWN de contactos e: ........ DOWN mediante contactos externos
93 CLRN Inversién de entrada de sefial de cancelacion de Inversién de CLR
frecuencia UP/DOWN de contactos externos
96 FRR Parada libre

ON: Rueda libre (contacto off)

Conmutacion de prioridad del terminal VI

ON: Placa de terminales (VI)
OFF: configuracion de F /717

107 FMTBN ‘Conmutacion de inversion de priorid Inversion de FMTB
108 CMTB Prioridad de placa de terminales de mando ON: Placa de terminales
OFF: configuracion de £ /78 o
109 CMTBN Inversién de prioridad de placa de terminales de Inversion de cMTB T
mando
110 PWE Permiso de edicién de pardmetros ON: Edicién de parametros

T
Ll

OFF:

Inversién de permiso de edicién de parametros

Inversién de PWE

Orden de desaceleracion forzada

ON: Orden de desaceleracion forzada con
desaceleracion automatica
OFF: Cancelado

Inversién de orden de desaceleracion forzada

Inversién de FST

Prohibicién de edicién de parametros

ON: Prohibicién de edicion de parametros
(s6lo lectura)

OFF:

Inversién de prohibicién de edicion de parametros

Inversién de PWP

Nota 1. Las funciones N° 26, 27, 30, 31, 34, 35, 38~47, 50, 51, 56~87, 94, 95, 98~105, 112~121, 124~199 son
“Ninguna funcién”.

Nota 2. EI N° de Funcién es diferente al N° de funcién de VF-nC1. Tenga en cuenta la sustitucion de VF-nC1 por

VF-nC3.
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7.7 Funciones del terminal de salida

Tabla de funciones del terminal de salida 1

(inversion de la salida de error)

N c.‘,e Cédigo Funcién Accion
funcion
0 LL Frecuencia limite inferior ON: La frecuencia de salida esta por encima del
valor L L definido.
OFF: La frecuencia de salida es igual o menor que
""""""""" . . elvalor ¢ ¢ definido.
1 LLN Inversion del limite minimo de frecuencia Inversion de LL
2 uL Frecuencia limite superior ON: La frecuencia de salida es igual o superior al
valor L .
OFF: La frecuencia de salida es inferi valor L1 .
3 ULN nversién del limite maximo de frecuencia Inversién de UL
4 LOW Sefial de deteccion de baja velocidad ON: La frecuencia de salida es igual o superior al
valor £ {50,
OFF: La frecuencia de salida es inferior al valor
,,,,,,,,,, . F80.
5 LOWN Inversion de la sefial de deteccion de baja Inversion de LOW
velocidad
6 RCH Sefial de alcance de la frecuencia designada ON: La frecuencia de salida es igual o inferior a la
(ejecucion de aceleracion/desaceleracion) frecuencia especificada + la frecuencia
configurada con F
OFF: La frecuencia de salida esta por encima de
la frecuencia especificada * la frecuencia
) . configurada con £ /1
7 RCHN nversion de la sefial de alcance de la frecuencia Inversién de RCH
designada
(inversion de la ejecucion de i0) ion)
8 RCHF Sefial de alcance de la frecuencia establecida ON: La frecuencia de salida es igual o inferior a la
frecuencia configurada con
FigixF 102,
OFF: La frecuencia de salida esta por encima de
la frecuencia configurada con
""""""" . FibisF 0
9 RCHFN Inversion de la sefial de alcance de la frecuencia Inversion de RCHF
establecida
10 FL Sefial de error (salida de error) ON: Durante fallo del convertidor
""""""""" . OFF: En ausencia de fallo del convertidor
11 FLN Inversion del sefial de error Inversion de FL

Tabla de funciones del t

erminal de salida 2

Ne de
funcién

Caodigo

Funcién

Accion

14

POC

Prealarma de sobrecorriente

ON: La frecuencia de salida es igual o superior al
valor F & 1 definido
OFF: La intensidad de salida esta por debajo del
valor £ &0 { definido

15

Inversion de la prealarma de sobrecorriente

inversién de POC

16

Prealarma de sobrecarga

ON: 50% o mas del valor calculado del nivel de
proteccion de L
OFF: Menos del 50% del valor calculado del nivel
de proteccion de &

17

nversion de prealarma de sobrecarga

Inversién de POL

20

Prealarma de sobrecalentamiento

ON: 95°C o mas de temperatura del médulo de
alimentacion
OFF: Menos de 95°C de temperatura del médulo
de alimentacién
(90°C 0 menos después de que se ha activado la
prealarma de sobrecalentamiento)

21

Inversién de prealarma de sobrecalentamiento

Inversién de POH

22

Prealarma de sobretension

ON: Nivel de prevencién de calado de
sobretension o mas
OFF: Menos del nivel de prevencion de calado de
sobretension

23

Inversion de la prealarma de sobretension

Inversién de POP

24

Deteccion de subtension en el circuito principal

ON: Subtension detectada en el circuito principal
OFF: Diferente de subtension

25

Inversién de deteccion de subtension en el circuito

principal

Inversién de MOFF

26

Deteccion de baja intensidad

ON: La intensidad de salida es igual o inferior al
valor F & ! { definido para el tiempo F &5 /2
definido.

OFF: La intensidad de salida es igual o superior a
FE ! I(FE ! !+ FEDT osuperior
después de que se ha activado la deteccion
de baja intensidad).

27

Inversion de Ia deteccion de baja intensidad

Inversién de UC
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28 oT Deteccion de sobrepar ON: La intensidad del par es igual o superior al
valor F & 5 definido y no superior al tempo
F & {§ definido.
OFF: La intensidad de par es igual o inferiora F 5 {5
(F& !F - FE !5 oinferior después de que se
ha activado la deteccion de sobrepar).
29 OTN Inversion de la deteccion de sobrepar Inversién de OT
40 RUN Arranque / Parada ON: Cuando la frecuencia de operacion se
produce o durante (d &)
"""""""""""""""""""""""" . _ OFF: Operacion detenida —
41 RUNN Inversion de Arranque/Parada Inversiéon de RUN
56 coT Alarma de tiempo de funcionamiento acumulado ON: El tiempo de funcionamiento acumulado es
igual o superiora F 52 !
OFF: El tiempo de funcionamiento acumulado es
inferiora F& & {
57 COTN Inversion de ia alarma de tiempo de Inversién de COT
funcionamiento acumulado
60 FR Marcha adelante/atras ON: En marcha adelante

OFF: En marcha atras
(El ulnmo estado se mantiene mientras el motor

COME Error de comunicacién
CEE comeN Inversion de error de comunicacion inversién de COME
92 DATA Salida de datos designados ON: bnO de FA50 esta en ON
""" 93" [ 'DATAN " |'inversién de saiida de datos designados “inversion de DATA
128 LTA Alarma por sustitucion de piezas ON: El célculo del tiempo de sustitucion de piezas
es igual o superior al tiempo predeterminado
OFF: EI célculo del tiempo de sustitucion de
zas es inferior al tiempo predeterminado
C129 AN Iinversion de ia alarma por sustitucion de piezas | ndeltA
146 FLR Sefal de fallo (se apaga cuando se reintenta) ON: Cuando el convertidor se dlspara o se reintenta
a7 FLRN Inversion de Ia sefial de fallo (se apaga cuando se Inversion de FLR
reintenta)
254 AOFF Siempre OFF Siempre OFF
255 AON Siempre ON Siempre ON

Nota 1. Puesto que las funciones N° 12, 13, 18, 19, 30~39, 42~55, 58, 59, 62~77, 80~91, 94~127, 130~145,
148~253 son “Ninguna funcién®, la sefial de salida esta siempre en “OFF” en un nimero par y la sefial de
salida esta siempre en “ON” en un nimero impar.

Nota 2. EI N° de Funcién es diferente al N° de funcién de VF-nC1. Tenga en cuenta la sustitucién de VF-nC1 por

VF-nC3.
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8. Especifi

8.1

Modelos y especificaciones estandar

B Especificaciones estandar

Elemento

Especificaciones

Trifasica de 24

oV

Tension de entrada
Motor correspondiente (kW) 0,1 [ 0,2 [ 0,4 0,75 15 22 40
Tipo VFNC3
Forma 2001P 2004P 2005P 2007P 2015P 2022P 2037P
- | Capacidad (kvA) Nota 1) 03 06 1,0 1,6 3,0 4,0 6,5
E Corriente de salida nominal 0,7 1,4 2,4 4,2 75 10,0 16,7
§ (A) Note 2) 0,7) (1,4) (2,4) (3,6) (7,5) (8,5) (14,0)
Tension de salida Nota 3) Trifasica de 200 V a 240 V
Régimen de corriente de 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundos
sobrecarga
’§ Tensién-frecuencia Trifasica de 200 V a 240 V - 50/60 Hz
g Fluctuacién permisible Tension de 170 a 264 V Nota 4), frecuencia +5%
Método de proteccién IP20
Método de refrigeracion Autorefrigerado | Ventilacion forzada
Color RAL 3002/ 7016
Filtro integrado -
Elemento Especificaciones
Tension de entrada Monofasica de 120 V Monofasica de 240 V
Motor correspondiente (kW) 0,1 0,2 0,4 0,75 | 0,1 0,2 0,4 0,75 15 2,2
Tipo VFNC3S
Forma 1001P 1002P 1004P 1007P 2001PL | 2002PL | 2004PL | 2007PL | 2015PL | 2022PL
Capacidad (kVA) Nota 1) 0,3 0,6 1,0 1,6 0,3 0,6 1,0 16 3,0 4,0
é Corriente de salida nominal 0,7 1,4 2,4 4,2 0,7 1,4 2,4 4,2 75 10,0
:aa; (A) Note 2) 0,7) (1,4) (2,4) (4,0) 0,7) (1,4) (2,4) 3,2) (7,5) 9,1)
% [ Tension de salida nominal Trifasica de 200 V a 240 V Trifasica de 200 V a 240 V
Nota 3)
Régimen de corriente de 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundos 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundos
sobrecarga
»g Tensién-frecuencia Monofésica de 100 V a 120 V — 50/60 Hz Monofésica de 200 V a 240 V — 50/60 Hz
g Fluctuacién permisible Tensiénf?:cﬁgrigfgl%Nota ), Tension de 170 a 264 V Nota 4), frecuencia +5%
Método de proteccion 1P20 1P20
Método de refrigeracion Autorefrigerado \/tfe[r)ﬂ:g;ﬁn Autorefrigerado Ventilacion forzada
Color RAL 3002 /7016 RAL 3002/ 7016
Filtro EMI

Filtro integrado

Nota
Nota

Nota 3.
Nota 4.

1. La capacidad se calcula en 220 V para los modelos de 200 V.
2. Indica la configuracion de intensidad de salida nominal cuando la frecuencia portadora PWM (parametro F 3 5 1) es
4 kHz o inferior. Cuando se excede el intervalo de 5 kHz a 12 kHz, la configuracion de intensidad de salida nominal se
indica entre paréntesis. Necesita ser reducido ulteriormente para las frecuencias portadoras PWM por encima de 13 kHz.

La configuracién por defecto de la frecuencia portadora PWM es de 12kHz.

La tension de salida méxima en la misma que la tensién de entrada.
+10% cuando el convertidor se utiliza continuamente (carga del 100%).
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B Especificacion comdn

Elemento

Especificaciones

Funciones de control principales

Sistema de control

Control sinusoidal PWM

Tension de salida nominal

Se ajusta dentro del rango de 50 a 330V mediante la correccion de la tension de alimentacion (no se puede ajustar
por encima de la tension de entrada)

Rango de frecuencia de
salida

0,1 a 400,0 Hz, configuracién por defecto: 0,5 a 80Hz, frecuencia maxima: 30 a 400 Hz

Pasos de configuracion
minima de la frecuencia

0,1Hz: entrada analdgica (cuando la frecuencia maxima es 100 Hz), 0,01 Hz: Configuracién del panel de
operaciones y configuracién de la comunicacion.

Precision de la frecuencia

Configuracién digital: dentro de +0,1% de la frecuencia maxima (-10 a +60° C)
Configuracién analégica: dentro de +0,5% de la frecuencia méxima (25° C a +10° C)

Caracteristicas de
tension/frecuencia

VIf constante, par variable, aumento de par automatico, control vectorial, ahorro de energia automatico. Auto-
tunning. Frecuencia basica (20 - 400 Hz) ajustada a 1 6 2, aumento de par (0 - 30%) ajustada a 1 6 2, ajuste de la
frecuencia al inicio (0,1 - 10 Hz)

Sefal de configuracién de
frecuencia

Dial de ajuste en el panel frontal, potenciémetro para la frecuencia externa (se conecta al potenciémetro con una
impedancia nominal de 1 - 10 kQ), 0 - 10 Vcc / 0 - 5 Vee (Impedancia de entrada: VI=40 kQ, 4 - 20 mAcc
(Impedancia de entrada: 250 Q).

Frecuencia base de la
placa de bornes

La caracteristica se puede configurar de modo arbitrario mediante la configuracién de dos puntos. Es posible
configurar: entrada analégica (V).

Salto de frecuencia

Configuracion de la frecuencias de salto y del rango.

Frecuencias limite inferior
y superior

Frecuencia limite superior: 0 a frecuencia maxima, frecuencia limite inferior: 0 a frecuencia limite superior

Frecuencia portadora
M

Se puede ajustar dentro del rango de 2 a 16 Hz (valor predeterminado: 12 kHz).

Control PID

Configuracion de la ganancia proporcional, la ganancia integral, la ganancia diferencial y el tiempo de espera de
control. Comprobacién de la suma total de procesamiento y de la suma de acuerdo de retroalimentacion.

Especificaciones de la operacion

Tiempo de aceleracion/
desaceleracion

Se puede seleccionar entre los tiempos de aceleracién/deceleracion 1y 2 (0,0 a 3000 seg.). Funcién de
aceleracién/deceleracion automatica. Aceleracion/deceleracion con forma S 1y 2. Control de deceleracion rapida
forzada.

Frenado de CC

Frecuencia de inicio de frenado: 0 a frecuencia maxima, régimen de frenado: 0 a 100%, tiempo de frenado: 0 a 20
segundos, frenado CC de emergencia.

Frenado dinamico

Opciones externas.

Funciones del terminal de
entrada (programable)

Es posible seleccionar entre 60 funciones aproximadamente, tales como entrada de sefial de marcha directa/
inversa, la entrada de sefial de marcha jog, entrada de sefial basica de operacion y entrada de sefial de reinicio,
para asignarlas a 5 terminales de entrada. Seleccion de la l6gica entre sink y source.

Funciones del terminal de
salida (programable)

Es posible seleccionar entre 40 funciones aproximadamente, tales como la salida de sefial de frecuencia limite
superior/inferior, salida de sefial de deteccion de la velocidad baja, salida de sefial de alcance de la velocidad
especificada y salida de sefial de fallo, para asignarlas a los terminales de salida de relé FL, de salida del colector
abierto.

Marcha adelante/atras

Los botones RUN y STOP del panel de operaciones se utilizan para iniciar y detener el funcionamiento
respectivamente. La conmutacion entre marcha directa y marcha inversa se puede realizar desde una de las tres
unidades de control: el panel operativo, la placa terminal y la unidad de control externa.

Marcha jog

El modo jog, si se selecciona, permite la operacion en jog desde el panel de terminales.

Funcionamiento con la
velocidad predefinida

La operacion a frecuencia basica + 15 velocidades se puede ejecutar cambiando la combinacién de los 4 contactos
en la placa de terminales.

Operacion de reinicio

Es capaz de reiniciar automaticamente después de una comprobacién de los elementos del circuito principal en
caso de funcion de proteccién activada. 10 veces (Max.) (se selecciona mediante un parametro)

Configuraciones de
prohibicion varias/
Configuracion de la
contrasefia

Es posible proteger de la escritura los pardmetros y prohibir el cambio de la configuracién de la frecuencia del
panel, la utilizacién del panel operativo para la operacion, la parada de emergencia o el reinicio. Es posible
proteger los parametros contra escritura configurando una contrasefia de 4 digitos.

Control de recorrido
directo de la potencia de
recuperacion

Es posible mantener la marcha de motor utilizando su energia regenerativa en caso de fallo momentaneo de
alimentacion (predefinido: OFF).

Operacion de reinicio
automatico

En caso de un fallo momentanea de alimentacion, el convertidor lee la velocidad de rotacion del motor libre y
produce una frecuencia apropiada para la velocidad de rotacion para reiniciar suavemente el motor. Esta funcion
se puede utilizar también cuando se cambia a alimentacién comercial.

Sefial de deteccion del
fallo

1 colector de contacto: (250 Vca-2A-cos@=1, 30 Vcc-1A-cos@=1, 250 Vca-1A-cosp=0,4)

Funcion de proteccion

Funcién de proteccion

Prevencion de retencion, limitacion de corriente, sobrecorriente, cortocircuito en la salida, sobretension, limitacion
de sobretension, subtension, fallo de tierra, fallo de fase de entrada, fallo de fase de salida, proteccion de
sobrecarga mediante la funcion termo- electrnica, sobrecorriente de inducido durante el arranque, sobrecorriente
en el lado de carga durante el arranque, sobrepar, subcorriente, sobrecalentamiento, tiempo de funcionamiento
acumulado, alarma por duracion, parada de emergencia, varias prealarmas

Caracteristicas térmico-
electrénicas

Conmutacién entre motor estandar y motor VF de torsién constante, conmutacion entre motores 1y 2,
configuracién del tiempo de disparo por sobrecarga, ajuste de los niveles de prevencion del calado 1y 2, seleccién
del calado por sobrecarga

Funcion de reinicio

Funcién de reinicio mediante el cierre de los contactos 1a o mediante la desconexion de la alimentacién o del panel
operativo. Esta funcién se utiliza también para guardar y borrar los registros de fallos.

<Continua en la siguiente pagina>
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<continuacién>

Elemento Especificaciones
Alarmas Prevencion de retencion, sobretension, sobrecarga, subtension, error de configuracion, reintentos, limite superior/
inferior
Causas de fallos Sobrecorriente, sobretesion, sobrecalentamiento, cortocircuito en la carga, fallo de tierra, sobrecarga en el convertidor,
sobrecorriente a través de la armadura durante el arranque, sobrecorriente a través de la carga durante el arranque, fallo
de CPU, fallo de EEPROM, fallo de RAM, fallo de ROM, error de comunicaciones. (Seleccionable: parada de emergencia,
subtension, baja tension, sobrepar, sobrecarga del motor, pérdida en fase de entrada, pérdida de fase de salida)
Funcién de monitorizacion | Frecuencia de trabajo, mando de frecuencia de operacion, marcha directa/inversa, corriente salida, tension en la seccién
de CC, tension de salida, par, corriente de par, factor de carga del convertidor, potencia de entrada, potencia de salida,
& informacién sobre los terminales de entrada, informacién sobre las terminales de salida, versién de la CPU1, version de la
§ CPU2, cantidad de retroalimentacién PID, mando de frecuencia (después de la compensacion), corriente nominal,
5 motivos de los fallos pasados de 1 a 4, alarma para sustitucion de piezas, tiempo de funcionamiento acumulado
>
g Funcién de Almacenan datos sobre los Ultimos cuatro fallos pasados: nimero de disparos que se produjeron en sucesion, frecuencia
o | monitorizacién de de operacion, direccién de rotacion, corriente de carga, tensién de entrada, tension de salida, informacién en los terminales
2 disparos pasados de entrada, informacion en los terminales salida, y tiempo de operacién acumulativo cuando se produjo el disparo.
o
‘S | Medicion de la frecuencia | Salida analégica para el medidor: (1 mAcc con amperimetro a plena escala de CC, 225% corriente maxima, 1
7 | de salida mAcc, a plena escala), salida 0 a 10 V, 4 a 20 mA/0 a 20 mA
LED 4 digitos 7 Frecuencia: frecuencia de salida del convertidor.
segmentos Alarma: alarma por calado “C", alarma por sobretension “P”, alarma por sobrecarga “L", alarma
por sobrecalentamiento “H”".
Estado: estado del convertidor (frecuencia, motivo de la activacion de la funcién de proteccion,
tensién de entrada/salida, corriente de salida, etcétera) y configuracion de los parametros.
Pantalla de la unidad libre: unidad arbitraria (ejemplo, velocidad de rotacion) correspondiente a la frecuencia de salida.
Indicadores Indican el estado del convertidor mediante su encendido, como el indicador RUN, el indicador MON, el indicador PRG, el indicador
%, el indicador Hz. El indicador de carga indica que los condensadores del circuito principal estan cargados eléctricamente.
Ambientes de utilizacién Interior, no expuesto a los rayos directos del sol, sin gases corrosivos, neblina de aceite, polvo y suciedad, etc.
Altitud: 3000 m max. (se necesita reducir la intensidad de salida en altitudes superiores a 1000 m)
2 Nota. 3
E Vibracion: menos de 5,9 m/s? (10 a 55 Hz)
"E Temperatura ambiente -10 a +60°C Nota)1.2.
< Temperatura de almacenamiento | -20 a +70°C
Humedad relativa 5 a 95% (sin condensacion ni vapor).

Nota 1. Por encima de 40°C: Quite la etiqueta adhesiva de proteccion de la parte superior del VF-nC3.
Si la temperatura ambiente es superior a 50°C: Quite la etiqueta adhesiva de la parte superior del convertidor y utilice
el convertidor con la corriente de salida nominal reducida.

Nota 2. Silos convertidores se instalan uno al lado del otro (sin espacio suficiente entre los mismos): Quite la etiqueta
adhesiva de la parte superior del convertidor.
Cuando se instala el convertidor y la temperatura ambiente es superior a 40°C, quite la etiqueta adhesiva de la parte
superior del convertidor y utilice el convertidor con la intensidad de salida nominal reducida.

Nota. 3 Por encima de 1000 m: La reduccién de la intensidad de salida es de -1% por cada 100 m.

8.2

Dimensiones externas y masa

B Dimensiones externas y masa

Clase de Motor Tipo de Dimensiones (mm) Fiqura | Peso aprox
voltaje correspondiente (kW) convertidor An Al pf [ Aan1 | AL | A2 9 (kg)
0,1 VFNC3S-1001P
102 131
Monofasica 0,2 VFNC3S-1002p | 72 | 60 13 A 1,0
1oov 04 VFNC3S-1004P 121 18
0,75 VFNC3S-1007P | 105 156 | 93 12 B 15
0,1 VFNC3S-2001PL
102 131
0,2 VFNC3S-2002PL
72 60 13 A 1,0
Monofasica 04 VFNC3S-2004PL 150 |12
200v 0,75 VFNC3S-2007PL 131 s
15 VFNC3S-2015PL
105 156 | 93 12 B 15
2,2 VFNC3S-2022PL
0,1 VFNC3-2001P
102 131
0,2 VFNC3-2002P
72 60 A 1,0
04 VFNC3-2004P 130 121 13
Trifasica
200V 0,75 VFNC3-2007P 18
15 VFNC3-2015P 131
105 93 c 15
2,2 VFNC3-2022P
4,0 VFNC3-2037P 140 170 141 | 126 157 14 D 2,0

53



TOSHIBA

E6581602

B Esquema
ﬁ\ ©
e —
S| IN] 0
1
g I
g .
c .
Q)
3 y
AR NN —!
g { | TUTTC —— \
D DD el @J
| D0menstndemane)| | \ R2.5

Placa EMC
(opcién)

Fig.A

5

5

H1 (Dimensién de montaje)
130

Placa EMC
(opcién)

Fig.C
Nota 1. Para facilitar la estimacién de las dimensiones de
cada convertidor, se muestran la dimensiones comunes a
todos los convertidores con valores numéricos pero no con
simbolos.
Este es el significado de los simbolos que se utilizan.

An: Ancho

Al: Altura

Pf: Profundidad

An1: Dimensién de montaje (horizontal)

Al1: Dimensién de montaje (vertical)

Al2: Altura de la zona de montaje de la placa EMC
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Fig.D
Nota 2. Esta es la placa EMC disponible
Fig.A : EMP007Z (Peso aprox.: 0,3 kg)
Fig.B : EMP008Z (Peso aprox: 0,4 kg)
Fig.C : EMP009Z (Peso aprox.: 0,5 kg)

Nota 3. Los modelos mostrados en Fig. A a Fig. C son fijos
en dos puntos: en la parte superior izquierda y en la parte
inferior derecha.

Nota 4. El modelo que se muestra en la Fig.A no esta
equipado con un ventilador de refrigeracion.

Nota 5. La dimension de la altura no se incluye en el saliente
del montaje.




